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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem rozbiorek elementow
obiektu mostowego, w ramach remontu estakady w ciagu Al. Jana Pawta II w Jeleniej Gorze.

1.2. ZaKkres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt rozbiérkowych i obejmuja:
- demontaz dylatacji,
- demontaz balustrad i barier przeciwporazeniowych,
- mechaniczne rozebranie konstrukcji zelbetowych kap chodnikowych wraz z rozbiorka
izolacji .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i SST
DM.00.00.00 "Wymagania og6lne".

1.5. Wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.5. Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
dokumentami Wykonawecy i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Mloty pneumatyczne (wraz ze sprezarkg powietrzng przewozng, spalinowg) do
rozkruszenia betonu rozbieranych elementéw

3.2. Palniki tlenowo-acetylenowe do ciecia elementow estakady

3.3. Elektronarzedzia do ciecia betonu

3.4. Dzwigi

3.5. Samochody wywrotki o no$nosci o przewiezienia elementéw rozbidrkowych na skladowisko.
3.6. Narzedzia reczne — mtoty, kilofy, oskardy,

3.7. Ladowarka samobiezna.

Zastosowany sprzet winien uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

Do przewiezienia elementow rozbiorkowych oraz pokruszonych czesci ustroju nosnego na sktadowisko
zastosowa¢ samochody wywrotki lub samochody skrzyniowe o dilugosci przestrzeni adunkowej
odpowiedniej do przewozonych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
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5.2 Projekt rozbidrki (jesli konieczny)

Jesli Wykonawca uzna za konieczne opracowanie szczegdlowego projektu technologicznego
rozbiorki elementow, opracuje go we wlasnym zakresie wraz z harmonogramem robdét na podstawie
dokumentacji projektowe;j.

Zatozona przez Wykonawce rozbiorki technologia demontazu powinna uwzglednia¢ obecny stan
konstrukcji oraz konieczno$¢ zastosowania bezpiecznej metody rozkuwania istniejgcego betonu.

Projekt technologiczny rozbiorki (jesli konieczny) powinien okresla¢ kolejnos¢ i sposob demontazu
poszczegolnych elementow.
Projekt technologiczny (jesli konieczny) rozbiorki elementow nalezy uzgodni¢ z Inspektorem.

5.3. Zakres wykonywanych robét.

5.3.1. Betonowe elementy estakady rozebra¢ mtotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach.

5.3.2 Elementy stalowe mogace by¢ powtdrnie uzyte nalezy zdemontowaé za pomoca elektronarzedzi.
5.3.3. Pozostate elementy stalowe nalezy rozbieraé za pomoca palnika acetylenowo-tlenowego

5.3.4. Rozebranie izolacji, dylatacji estakady, elementow plyty obiektu, kap chodnikowych itp.

Materialy rozbiérkowe po posortowaniu nalezy przewiezé samochodami samowyladowczymi na
sktadowisko Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady odnosnie kontroli jakosci robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2. Kontroli jakosci robdt podlega zgodnos¢ wykonanych rob6t z Dokumentacjg Projektowa oraz
ustaleniami Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru dla poszczegblnych asortymentdw robot jest:
- m? - dla poszczegdlnych elementéw betonowych estakady,

- m?- dla izolacji pomostu,

- m - rozebranie istn. dylatacji, balustrad.

8.ODBIOR ROBOT

Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” oraz niniejszej
ST.

9.PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 9.
Cena ryczattowa za zrealizowane roboty obejmuje w szczegolnosci:
- wykonanie projektu rozbiorki (jesli wymagany),
- prace przygotowawcze
- rozbiorke poszczegolnych elementow obiektu,
- zatadunek i odtransportowanie materiatdw odpadowych pochodzacych z rozbidrki
na skladowisko Wykonawcy,
- koszty sktadowania materialow pochodzacych z rozbiorki na sktadowisku Wykonawcy.
- zaladunek i odtransportowanie materialéw do ponownego wykorzystania pochodzacych
z rozbidrki na miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych



