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1. Wstep

1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej ( SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce robot  przewidzianych do wykonania przy realizacji ,,PROJEKTU
ZAMIENNEGO DO PROJEKTU PRZEBUDOWY | ROZBUDOWY ISTNIEJACEGO
ZAPLECZA SOCJALNO-GARAZOWEGO ZGK PSARY-DABIE”. Podstawg
opracowania niniejszej ST sg przepisy obowigzujgcego prawa, normy i zasady sztuki
budowlanej.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce

i majgce na celu wykonanie wszystkich robot rozbiérkowych przewidzianych w
projekcie.

1.3 Zakres robét objetych SST

Zakres SST obejmuje wykonanie robdt rozbiorkowych w ramach przebudowy i
remontu niniejszego zadania i dotyczg rozbiorek:

Roboty rozbiérkowe:
- wyburzenie budynkow istniejgcych
- usuniecie istniejgcego ogrodzenia

1.4 Ogolne wymagania dotyczgce robét

Ogdlne wymagania dotyczgce =zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej
Specyfikacji Technicznej p.1.4 . Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt
rozbiorkowych.

Zgodnie z art. 31 Ustawy z dnia 07.07.1994 ,Prawo budowlane” rozbiérka w/w
obiektow nie wymaga pozwolenia na rozbiorke.

Przed przystgpieniem do rozbidérek Wykonawca zgtosi ten fakt organowi, ktéry wydat
pozwolenie na budowe 30 dni przed zamierzonym terminem rozpoczecia robot
(zgodnie z art. 31 ust2., art.84. ust.1., art. 85 a. ust. 1., art.85 b. Prawa
budowlanego).

Jezeli rozbiorka bedzie ujeta w decyzji pozwolenia na budowe catej inwestycji,
wowczas rozpoczecie robot dotyczy¢ bedzie catego zamierzenia budowlanego na
podstawie wydanej decyzji pozwolenia na budowe.

Wykonawca sam znajdzie miejsce odwozu materiatdw rozbiorkowych, nie
nadajgcych sie do wykorzystania

2. Materiaty

2.1 Materiaty z rozbiorki

Materiaty pochodzgce z rozbidrki, ktore nadajg sie do ponownego wykorzystania
nalezy sktadowa¢ w odpowiednim miejscu na terenie budowy, wyznaczonym przez
Wykonawce. Pozostate materiaty, ktore nie nadajg sie do ponownego wykorzystania
nalezy usungc i przewiez¢ w miejsca przeznaczone do ich skladowania.



2.2. Sktadowania materiatow
Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdine”.

3. Sprzet

Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogoine”.

Do wykonania robdét rozbidrkowych i remontowych nalezy uzyé nastepujgcego
sprzetu:

— sprzet do robot recznych

— drobny sprzet budowlany

4. Transport

Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdlne”.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa. Srodki transportowe poruszajgce sie po drogach poza pasem robdt
powinny  spetnia¢  odpowiednie  wymagania w  zakresie = parametréw
charakteryzujgcych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytéw i
obcigzenia na 0S.

Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne wynikajgce 2z niedotrzymania
wymienionych powyzej warunkow obcigzajg Wykonawce. Zwigkszenie odlegtosci
transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byC¢ podstawg roszczen
Wykonawcy dotyczgcej dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci
nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera na
odlegtos¢ do 10 km.

5. Wykonanie robét

Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdine”.

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub
recznie w sposob okreslony przez Inzyniera. Materiat uzyskany z rozbiérki zatadowac
na samochody samowytadowcze i odwieS¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera na
odlegtos¢ do 10 km.

Roboty rozbiorkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym sie
odbywajg nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej
wystepujgce zagrozenia to:

- podraznienia bton $luzowych

- uszkodzenia gtowy

- upadek z wysokosci

- uszkodzenia rgk i nog

UWAGA: Przy pracach rozbiérkowych majg zastosowanie ogodlnie obowigzujgce
przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy dotyczace robét budowlanych. W czasie
prowadzenia robot nalezy bezwzglednie stosowaé wszystkie przewidziane przy tych
robotach urzgdzenia zabezpieczajgce i ochronne.

Przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych nalezy :

- przygotowac urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzgdéw,

narzedzi i odpadow

- zaplanowac kolejno$¢ wykonywania poszczegoélnych czynnosci

- przygotowaé niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np.
okulary, maski, ochronniki stuchu, itp.

- zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu zapoznac¢ z
programem rozbidrki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.
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6. Kontrola jakosci robét
Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogéine”.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdlne”.

8. Odbior robot

Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdine”.

9. Podstawa ptatnosci
Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdlne”.

10. Dokumenty odniesienia
Zgodnie ze Specyfikacjg techniczng nr 1.0.” Wymagania ogdlne”.



