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1. CZESC OPISOWA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét dla tematu ,,Opracowanie kompletnej dokumentacji projektowej wraz z uzyskaniem
niezbednych uzgodnien, decyzji, pozwolen dla inwestycji dostosowania Pracowni Mikrobiologii | na
potrzeby prowadzenia badan w klasie bezpieczeristwa mikrobiologicznego 3 w budynku Matopolskie
Centrum Biotechnologii UJ ul. Gronostajowa 7a na terenie Kampusu 600-lecia Odnowienia UJ w
Krakowie” w zakresie instalacji elektrycznych silnopragdowych oraz instalacji teletechnicznych (SSP,
BMS) w segmencie budynku Matopolskiego Centrum Biotechnologii Uniwersytetu Jagielloniskiego
ul. Gronostajowa 7a na terenie Kampusu 600-lecia Odnowienia UJ w Krakowie.

Standardy wykonania, materiaty, typy konstrukcyjne, itp. okreslone przez Zamawiajgcego
w Specyfikacji Technicznej oraz w dokumentacji technicznej majg na celu zdefiniowanie wtasciwosci
obiektéw. Tego typu witasciwosci wymagaé bedzie Zamawiajgcy od Wykonawcy podczas realizacji
umowy.

Przez wymagany standard rozumiec sie bedzie, iz Wykonawca ma obowigzek zastosowac standard
techniczny nie gorszy niz to okreslono w Specyfikacji Technicznej i Projekcie Wykonawczym, pod
sankcjg uznania kazdej czesci robdt nie spetniajgcych tego wymogu za wadliwg, z przewidzianymi
umowag konsekwencjami. Nie podlega sankcji odstepstwo od Specyfikacji Technicznej i dokumentacji
technicznej, dla ktérego Wykonawca wczesniej uzyskat aprobate Przedstawiciela Zamawiajgcego.

Wykonawca ma mozliwo$¢ zastosowania standardu wyzszego w odniesieniu do jakiejkolwiek
czesci robdt, a w szczegdlnosci wszedzie i zawsze tam, gdzie stuzyé to bedzie osiggnieciu
gwarantowanych przez Wykonawce parametréw techniczno - technologicznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robdt obejmuje:
e Instalacje elektryczne silnopradowe:

o Likwidacja nagrzewnicy elektrycznej NE-C10.1 — nagrzewnica zasilana z rozdzielnicy RN z
zabezpieczenia F12, zabezpieczenie pozostawic jako rezerwowe, okablowanie pozostawic¢
na obiekcie, w miejscu lokalizacji nagrzewnicy okablowanie zakorczy¢ w puszcze/skrzynce
elektrycznej z roztacznikiem bezpiecznikowym.

o Rozbudowa istniejgcej Rozdzielnicy RB o nowe zabezpieczenie, z ktérego zasilona bedzie
szafa centrali wentylacyjnej SA101 automatyki centrali C10.1, wymianie podlega réwniez
kabel zasilajgcy szafe centrali. Zabezpieczenie, z ktérego obecnie zasilona jest szafa
centrali pozostawic¢ w rozdzielnicy jak rezerwowe.

o Dostawa i montaz nowych falownikéw zasilajgcych przenoszone na dach wentylatory
wyciggowe — 10.1NCA21, 10.1NCA22, 10.1NCA23, 10.1NCA24 - wraz z nowym
okablowaniem — okablowanie miedzy szafg centrali a falownikiem, miedzy falownikiem a
nowg lokalizacjg wentylatoréw.

o Zasilenie wentylatorow wywiewnych 10.1NCA23, 10.1NCA24 z szyny napiecia
bezprzerwowego — z szafy centrali wentylacyjne;j.

Montaz przy wentylatorze wytgcznikdw serwisowych.
Wykonanie nowych potaczen wyréwnawczych.




Dostosowanie istniejgcej instalacji odgromowej — zachowanie normowych odstepow
izolacyjnych od nowoprojektowanych urzadzen / elementéw metalowych.

Wykonanie nowych tras kablowych w garazu — trasy pomiedzy szafg centrali
wentylacyjnej a szachtem instalacyjnym —oraz tras kablowych na dachu, jako koryta petne
z pokrywa.

Zagadnienia ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym;

Pomiary powykonawcze i uruchomienie.

Instalacje elektryczne stabopradowe:

O

Modernizacja istniejgcej instalacji SSP — dostosowanie instalacji SSP do nowej lokalizacji
klap pozarowych na pietrze +1 (wymiana okablowania miedzy nowg lokalizacjg klap a
istniejgcymi modutami SSP).

Likwidacja 4 filtrow HEPA zamontowanych na kanatach nawiewnych wraz z aparatura
kontrolno-pomiarowa — demontaz przetwornikéw cisnienia 10.1PE41, 10.1PE 42, 10.1PE
43, 10.1PE 44 (wraz z okablowaniem i wypieciem sygnatéw ze sterownika centrali).
Przeniesienie 2 sztuk przepustnic oraz aparatury kontrolno-pomiarowej na dach -
aparatura nalezy pozostawic¢ podpietg na ta same wejscia sterownika, wymianie podlega
okablowanie miedzy szafg centrali a czujnikami.

Montaz 2 sitownikdw na przepustnicach wraz z okablowaniem i podpieciem do
sterownika centrali wentylacyjne;.

Demontaz z pomieszczenia 1/24 (Sluza) stacyjki, odpowiadajacej za sterowanie
likwidowanej nagrzewnicy elektrycznej NE-C10.1.

Montaz w pomieszczeniu 1/18 (Sluza) projektowanej stacyjki do sterowania wydatkiem
Swiezego powietrza — zmniejszenie wydatku Swiezego powietrza nawiewanego o 50%
(stacyjka dla uktadu MI); Stacyjke nalezy lokalnie wpig¢ na sterownik w szafie SP/1/16.
Wymiana okablowania pomiedzy urzadzeniami i aparaturg kontrolno-pomiarowg
montowang na dachu a szafg centrali wentylacyjnej.

Aktualizacja istniejgcej wizualizacji BMS

Konfiguracja i uruchomienie.

W ramach wykonywanych przerdbek, nalezy wykorzysta¢ istniejgcg aparature kontrolno-

pomiarowgq. Aparature demontowang, ktéra nie podlega ponownemu montazowi nalezy przekazac
Zamawiajgcemu.

1.4. Gtéwny stownik zamoéwien

Roboty budowlano-montazowe instalacji elektrycznych definiowane sg kodem CPV:
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych

45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemoéw alarmowych

45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych



http://drzewo-cpv.phpfactory.pl/45315300-1
https://www.portalzp.pl/kody-cpv/
http://www.cpv.enem.pl/pl/45312100-8

e 45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
e 45314310-7 Uktadanie kabli

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Projektem
Wykonawczymi i Specyfikacjg Techniczng, wymienionymi w Specyfikacji normami oraz z poleceniami
Przedstawiciela Zamawiajgcego, nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z Art.22, 23 i 28 ustawy
Prawo Budowlane.




2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania robét powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg
i obowigzujgcymi normami. Konieczne jest, aby uzywane materiaty posiadaty odpowiednie atesty
i Swiadectwa potwierdzajgce ich dopuszczenie do uzycia oraz akceptacje inspektora nadzoru.
Przechowywanie i sktadowanie materiatéw powinno by¢ dokonywane z zachowaniem wymogoéw
bezpieczenstwa w sposdb zapewniajgcy ich wtasciwg jako$é i przydatnosé do robdt. Nalezy pamietaé,
ze sprzet oraz urzadzenia instalowane w ramach przedmiotu realizacji powinny gwarantowac jakos$é
robét okreslong w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Podane w opisach nazwy
wiasne, przyjete technologie oraz przywotywane normy i rozwigzania uzyte w dokumentacji nalezy
rozumiec jako okreslenie minimalnych parametréw technicznych oraz standardéw jakosSciowych.
Zamawiajgcy dopuszcza zastosowanie rozwigzan rownowaznych dla nazwanych materiatéw oraz
proponowanej technologii wykonania z zachowaniem wymogdéw w zakresie jakosci. Ciezar wykazania
zachowania minimalnych parametréw wymaganych przez zamawiajgcego dla zastosowania rozwigzan
rownowaznych lezy po stronie wykonawcy.

2.2. Materialy i wyposazenie elektryczne do montazu
2.2.1. Instalacja elektryczna silnopradowa

2.2.1.1. Kable i przewody

Wszystkie kable i przewody bedace przedmiotem niniejszej ST muszg by¢ wykonane z miedzi
i oznakowane zgodnie z normami.

Zgodnie z dyrektywg 305/2011, w skrécie CPR (z ang. Construction Products Regulation)
dopuszcza sie do stosowania w budownictwie wytgcznie okablowanie o klasie reakcji na ogien
sklasyfikowanej zgodnie z normg PN-EN 13501-6. Zgodnie z zawartymi w nich wymaganiami
projektowane kable i inne przewody ogdlnego przeznaczenia instalowane poza obrebem drég
ewakuacyjnych remontowanej czesci obiektu bedg spetnia¢ wymagania dla klasy reakcji na ogiert DCA-
s2, d1, a2. Natomiast kable i inne przewody ogdlnego przeznaczenia instalowane w obrebie drog
ewakuacyjnych bedga spetnia¢ wymagania dla klasy reakcji na ogien B2ca-s1b, d1, al.

Typy przewoddéw spetniajgcych te wymagania zostaty podane w Projekcie Wykonawczym.

2.2.2. Trasy kablowe

Dla rozprowadzenia okablowania nalezy wykorzysta¢ w razie potrzeby koryta kablowe
perforowane oraz petne z pokrywami (jako rozwigzania systemowe, odpowiednio zamocowane do
podtoza). Dopuszcza sie wykorzystanie istniejgcej infrastruktury do prowadzenia okablowania
wewnatrz budynku. Koryta kablowe montowane na dachu nalezy zamknga¢ pokrywg systemowsa.

Dodatkowo, kable powinny by¢ uktadane w miejscach bezpiecznych tzn. bez narazenia na
uszkodzenie mechaniczne. W razie potrzeby stosowac srodki dodatkowej ochrony mechanicznej. Przy
prowadzeniu okablowania nalezy mie¢ na uwadze, by przewody nie zwisaty zbyt luzno pod modutami
oraz aby unikaé zbytniego naprezania przewodow i zwiekszania ich obcigzenia mechanicznego.

Wszystkie przejscia kabli i przewoddw przez sciany i stropy nalezy wykona¢ w rurach ochronnych
o srednicach dopasowanych do ilosci przewoddw. Przejscia nalezy wykonac jako szczelne poprzez
zastosowanie odpowiednich izolacji i ognioodpornych mas uszczelniajgcych. W przypadku przejscia
przez przegrody pozarowe nalezy zastosowac uszczelnienia o odpornosci nie mniejszej niz istniejaca.
Wszystkie uszczelnienia powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce stosowne certyfikaty wydane
przez producenta zastosowanych materiatéw uszczelniajgcych.




Trasy instalacji powinny przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinny
by¢ przejrzyste i dostepne w przypadku konserwacji.

2.2.3. Instalacja systemu sygnalizacji pozaru SSP

2.2.3.1. Kable i przewody

Wszystkie przewody bedace przedmiotem niniejszej ST musza by¢ wykonane z miedzi
i oznakowane zgodnie z normami. Wszystkie przewody petli dozorowych oraz sterujgcych zostang
wykonane przewodami miedzianymi z parami skrecanymi réwnolegle, natomiast petle modutowe
zostang wykonane kablami ognioodpornymi bezhalogenowymi. Typy przewoddéw spetniajgcych te
wymagania zostaty podane w Projekcie Wykonawczym.

2.2.4. Instalacja systemu BMS

2.24.1. Kable i przewody

Okablowanie do instalacji systemu zarzadzania budynkiem bedgce przedmiotem niniejszej ST
musi by¢ wykonane w oparciu okablowanie bezhalogenowe. W ramach instalacji systemu nalezy
uzywac kabli sterowniczych i telekomunikacyjnych spetniajgcych wymagania podane w Projekcie
Wykonawczym.

2.2.4.2. Materiaty na wykonanie instalacji systemu BMS

Do wykonania modernizacji systemu zarzadzania budynkiem BMS uzyte beda nastepujgce
materiaty:

o Sitownik przepustnicy,

e Stacyjka kluczykowa w obudowie 2-pozycyjna.

W ramach wykonywanych przerdbek, nalezy wykorzysta¢ istniejgcg aparature kontrolno-
pomiarowgq. Aparature demontowang, ktéra nie podlega ponownemu montazowi nalezy przekazac
Zamawiajgcemu.

2.3. Parametry techniczne

Szczegbétowe parametry techniczne wszystkich zastosowanych do wykonania instalacji
elektrycznych materiatéw i wyposazenia elektrycznego podane sg w projekcie wykonawczym.

2.4. Warunki dostawy

o Wszystkie materiaty przewidziane do uzycia podczas budowy bedg przed dopuszczeniem do
robot podlegac odbiorowi jakosciowemu i ilosciowemu.

e Jakiekolwiek roboty, do ktérych uzyto innych materiatdw, bez zgody Przedstawiciela
Zamawiajgcego, beda traktowane jako wykonane na ryzyko Wykonawcy. Materiaty
o niewtasciwych cechach zostang usuniete i wymienione na wiasciwe na koszt Wykonawcy.

e Jezeli nie wskazano inaczej, wszystkie odsytacze do norm, instrukcji i wytycznych zawarte w
Umowie dotyczg ich wydania aktualnego w dniu podpisania Umowy.

e Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie Swiadectw jakosci, np. aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku urzadzen
prefabrykowanych). Przy odbiorze materiatow nalezy zwrdéci¢ uwage na zgodnos$é stanu
faktycznego z dowodami dostawy. Swiadectwa jakoéci, karty gwarancyjne, protokoty
wewnetrznego odbioru technicznego itp. dokumenty materiatowe nalezy starannie




przechowywa¢ w magazynie wraz z materiatem, a po wydaniu materiatu z magazynu — w
kierownictwie robét (budowy).

2.5. Transport

Wszystkie materiaty powinny by¢ transportowane w sposdb zapewniajgcy zachowanie ich
jakosci i przydatnosci do robét.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robdt elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przemieszczane
przedmioty w sposéb zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

Podczas transportu materiatdow nalezy zabezpieczy¢ je przed wptywami srodowiska.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy transportowe bedg spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez witasciwy zarzad drogi pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezgco, na witasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robdt, byty sktadowane w warunkach okreslonych przez producenta
materiatdbw/wyposazenia oraz byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos$¢ i wtasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru i/lub
innego wyznaczonego przedstawiciela Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru i/lub z innym wyznaczonym
przedstawicielem Inwestora.

2.7. Kontrola jakosci

Dostarczone na miejsce sktadowania (budowe) materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi wytwodrcy, przeprowadzi¢ ogledziny stanu
opakowan materiatéw, czesci sktadowych urzadzen i kompletnych urzadzen. Nalezy rowniez
wyrywkowo sprawdzi¢ jako$é wykonania, stwierdzi¢ brak uszkodzen, w tym spowodowanych
korozja itp.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jakos¢ wykonania robét materiaty i elementy urzadzen nalezy przed ich wbudowaniem poda¢
badaniom okreslonym przez kierownictwo (dozér techniczny) robét.

2.8. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru i/lub innego
wyznaczonego przedstawiciela Inwestora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.




3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do Uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny
z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru i/lub innego wyznaczonego przedstawiciela Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru i/lub innego
wyznaczonego przedstawiciela Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnos$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy BHP i ochrony srodowiska oraz przepiséw
dotyczacych jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru i/lub innemu wyznaczonemu przedstawicielowi
Inwestora kopie dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru i/lub innego wyznaczonego
przedstawiciela Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Zasady ogdlne

Roboty beda wykonane zgodnie z niniejszg ST, dokumentacjg techniczng dostarczong przez
Zamawiajgcego, zgodnie z obowigzujagcymi przepisami oraz zgodnie z Polskimi Normami, pod
fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajgcej odpowiednie aktualne
uprawnienia, certyfikaty i autoryzacje producentéw urzadzen i systemow zastosowanych w projekcie
wykonawczym przy uzyciu sprzetu, materiatdw i metod pracy gwarantujgcych wysokg jakosc.

4.2, Szczegotowy opis robot

Szczegdtowy opis robdt ujeto w projekcie wykonawczym instalacji elektrycznych ,Opracowanie
kompletnej dokumentacji projektowej wraz z uzyskaniem niezbednych uzgodnien, decyzji, pozwolen
dla inwestycji dostosowania Pracowni Mikrobiologii | na potrzeby prowadzenia badani w klasie
bezpieczeristwa mikrobiologicznego 3 w budynku Mafopolskie Centrum Biotechnologii UJ ul.
Gronostajowa 7a na terenie Kampusu 600-lecia Odnowienia UJ w Krakowie”.

4.3. Obowiazki wykonawcy

e Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie
rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, probki
materiatow, prototypy wyrobéw zaréwno ujetych jak i nie ujetych dokumentacjg projektowa
wraz z wymaganymi $wiadectwami, dopuszczeniami, atestami itp. Przed wykonaniem badz
zamoéwieniem elementow indywidualnych Wykonawca musi sprawdzi¢ ich wymiary na
budowie. Wykonawca ma prawo proponowac zastosowanie innych nie specyfikowanych w
projekcie materiatéw i technologii, pod warunkiem, ze bedg one réwnorzedne pod wzgledem
jakosci, parametréw technicznych i kolorystyki. Wszystkie ewentualne odstepstwa od
dokumentacji i specyfikacji muszg zosta¢ uzgodnione przez Projektanta.




Wykonawca ma obowigzek wykonaé roboty i uruchomic urzadzenia, oraz usungé wszelkie
usterki i defekty z nalezytg starannoscia i pilnoscia, zgodnie z postanowieniami umowy.
Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ wszelkie materiaty, urzadzenia, sprzet oraz zatrudnic
kierownictwo i site roboczg niezbedne dla wykonania, wykornczenia, uruchomienia i usuniecia
usterek w takim zakresie, w jakim jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane
Z umowy.

Wykonawca bierze petng odpowiedzialnos¢ za odpowiednie wykonanie i bezpieczeristwo
wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i technologie uzyte przy budowie.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowac¢ we wtasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa
robot i robotnikdw, a nastepnie zapewni¢ im warunki pracy, wynagrodzenie,
zakwaterowanie, wyzywienie i dowoz.

Wykonawca winien wykonywa¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robét w taki
sposdb, aby w granicach wynikajacych z koniecznosci wypetnienia zobowigzan umownych nie
zaktdcat bardziej niz to jest konieczne porzadku publicznego, dostepu, uzytkowania lub
zajmowania drég, chodnikdéw i placéw publicznych i prywatnych do i na terenach nalezgcych
zaréowno do Zamawiajacego jak i do osdéb trzecich. Wykonawca winien zabezpieczy¢
Zamawiajgcego przed wszelkimi roszczeniami, postepowaniami, odszkodowaniami i
kosztami, jakie mogg by¢ nastepstwem nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.
Wykonawca winien zastosowaé wszelkie racjonalne srodki w celu zabezpieczenia drog
dojazdowych do Placu Budowy od uszkodzenia przez ruch zwigzany z dziatalnosciag
Wykonawcy, dobierajac trasy i uzywajac pojazdow tak, aby szczegdlny ruch zwigzany z
transportem materiatdéw, urzadzen i sprzetu Wykonawcy na Plac Budowy ograniczy¢ do
minimum, oraz aby nie spowodowat uszkodzenia tych drég. Wykonawca winien zabezpieczy¢
i powetowaé Zamawiajgcemu wszelkie roszczenia, jakie mogg by¢ skierowane w zwigzku z
tym bezposrednio przeciw Zamawiajgcemu, oraz podjgé negocjacje i zaptaci¢ roszczenia,
jakie wynikng na skutek zaistniatych szkod.

Wykonawca jest gospodarzem na placu budowy i jako gospodarz odpowiada za przekazany
teren robot do czasu komisyjnego odbioru i przekazania terenu do uzytkowania.
Odpowiedzialno$¢ powyzsza dotyczy w szczegdlnosci obowigzkéw wynikajgcych z przepiséow
BHP, przeciwpozarowych i porzgdkowych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne i prawidtowe wytyczenie robdt w nawigzaniu
do podanych w projekcie punktow, linii i poziomdw odniesienia. Za btedy w pozycji, poziomie
i wymiarach lub wzajemnej korelacji elementéw petng odpowiedzialnos¢ ponosi Wykonawca
i zobowigzany jest usung¢ je na wtasny koszt bez wezwania.

Wykonawca winien ubezpieczyé roboty, materiaty i urzadzenia przeznaczone do
wbudowania, ryzyko pokrycia kosztéw dodatkowych zwigzanych z wymiang lub naprawg,
sprzet i inne przedmioty Wykonawcy sprowadzone na Teren Robdét. Wszelkie kwoty nie
pokryte ubezpieczeniem lub nieodzyskane od instytucji ubezpieczeniowych winny obcigzac
Wykonawce.

Wykonawca jest zobowigzany sporzadzi¢ przed rozpoczeciem budowy plan bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia, uwzgledniajgc specyfike obiektu i warunki prowadzenia robdt
budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do wspodtpracy i koordynacji robét z innymi wykonawcami
wytonionymi w odrebnych postepowaniach przetargowych obejmujgcych inne roboty
budowlane, az do catkowitego ukonczenia obiektu, umozliwiajgcego jego przekazanie do
uzytkowania. Wspotpraca miedzy wykonawcami polegaé bedzie na wzajemnym




udostepnianiu frontu robot pod dalsze prace budowlane, wraz ze skoordynowaniem terminu
ich wykonania, wynikajgcym z ogdlnego harmonogramu robdt akceptowanego przez
Inwestora. Wykonawca opracuje i przedstawi Inwestorowi projekt organizacji robot i
harmonogram rzeczowy robét do akceptacji.

e Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy prowadzenie dokumentacji budowy i przygotowanie
oraz przekazanie dokumentacji powykonawczej Zamawiajgcemu.

4.4. Sposdb prowadzenia robét

e Roboty budowlane winny by¢ wykonywane wg Polskich Norm oraz wynikaé¢ z zatozen
ogdlnych i szczegdétowych do katalogdéw, stanowigcych podstawe sporzgdzenia kosztorysu
ofertowego.

e Projekty organizacji i zagospodarowanie placu budowy Wykonawca wykonuje na witasny
koszt — o ile zaistnieje taka koniecznos¢.

e Roboty rozbidrkowe i ziemne wewnatrz obiektu wykonane zostang recznie z zastosowaniem
recznych i mechanicznych s$rodkdw transportu poziomego. Wykonawca przedstawi
Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg prowadzone roboty zwigzane z wykonaniem instalacji.

Instalacja powinna spetnia¢ podstawowe wymagania w szczegdlnosci:

e Bezpieczenstwa konstrukcji;

e Bezpieczenistwa pozarowego;

e Bezpieczenstwa uzytkowania;

e QOdpowiednich warunkdw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska;
e  Oszczednosci energii.

Instalacje systemoéw powinny by¢é wykonane zgodnie z projektem wykonawczym izasadami

wiedzy technicznej wykonawcy.

Wykonywanie robdt dotyczy:

e Przebi¢ w Scianach i stropach;

e Prowadzenia tras kablowych;

e Prowadzenia kabli i przewoddw;

e Dokonania niezbednych pomiaréw kabli i przewodow;

e Montazu urzadzen;

e Oznakowaniu urzadzen;

e Sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen i systemow;
e QOprogramowania systemow;

e Przeprowadzenie préb dziatania systemow.




5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm. W przypadku, gdy
polskie normy nie obejmujg badania wymaganego w wymaganiach technicznych lub w dokumentacji
budowlanej, stosowa¢ mozina wytyczne krajowe lub normy zagraniczne, albo inne procedury
zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajgcego. Wykonawca powinien przekazywad
Przedstawicielowi Zamawiajgcego kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej po ich
zakonczeniu. Wyniki badaf powinny by¢ przekazywane Przedstawicielowi Zamawiajgcego na
formularzach dostarczonych przez Przedstawiciela Zamawiajgcego lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

Wykonawca powinien przechowywaé¢ kompletne raporty ze wszystkich badan i inspekcji
i udostepniad je na zyczenie Zamawiajgcemu.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca na etapie przetargu w oparciu o szczegétowe zestawienie
przewidywanych robét do wykonania dostarczanych przez Zamawiajgcego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Zasady ogdlne

Odbiér robét powinien byé przeprowadzany w miare mozliwosci w czasie umozliwiajgcym
dokonanie napraw wadliwie wykonanej czesci lub catosci robét bez hamowania ich postepu
w przypadku robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

7.2. Odbior czeéciowy

Jezeli Wykonawca zakonczy catkowicie roboty na wydzielonej czesci robdt, okreslonej w umowie,
to moze on wystgpi¢ na piSmie do Przedstawiciela Zamawiajgcego o dokonanie odbioru cze$ciowego.

7.3. Odbiodr robét zanikajacych, lub ulegajacych zakryciu

Polega on na ocenie jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacyjnym zanikajg
lub ulegaja zakryciu. Odbioru tych robét dokonuje Przedstawiciel Zamawiajgcego po zgtoszeniu przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy gotowosci do odbioru.

Odbiér powinien by¢ wykonany nie pézniej niz 3 dni od daty powiadomienia Przedstawiciela
Zamawiajgcego o gotowosci do odbioru. W wypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji
Przedstawiciel Zamawiajgcego zarzadza rozbidérke wykonanego elementu na koszt Wykonawcy.
Decyzje odbioru, ocene jakosci, oraz zgode na kontynuowanie robot Przedstawiciel Zamawiajgcego
dokumentuje wpisem do dziennika budowy.

7.4. Odbiér konncowy

Na podstawie zawiadomienia Wykonawcy skierowanego do Przedstawiciela Zamawiajgcego
informujgcego o catkowitym zakonczeniu robdt, Przedstawiciel Zamawiajgcego dokona odbioru
koncowego robot. Procedura odbioru (préb) korncowego winna by¢ zgodna z warunkami umowy.

Jezeli roboty zostaty wykonane zgodnie z umowa, to zostang one odebrane i Zamawiajacy
zawiadomi na pismie Wykonawce o dokonaniu koricowego odbioru robodt. Jezeli jednak inspekcja
koncowa wykaze, ze roboty wykonano w sposdb niezadowalajgcy, to Wykonawca niezwtocznie
przystapi do wykonania wszystkich niezbednych korekt na wtasny koszt. Po wykonaniu korekt zostanie
przeprowadzony powtérny odbidr koncowy robét.




Przedstawiciel Zamawiajgcego dokonuje oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikéw badan, oraz wnikliwej oceny wizualnej wykonanych robét. W wypadku gdy
Przedstawiciel Zamawiajgcego stwierdzi, ze obiekt pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
lub zakresu robdt nie jest gotowy do odbioru, wyznacza ponowny termin odbioru.

Przedstawiciel Zamawiajgcego moze powotaé komisje odbioru ztozong z przedstawicieli
Zamawiajacego, Wykonawcy i instytucji opiniujacych (P1OS, PIP, Straz Pozarna, itp.) oraz instytucji,
ktore poniosty czesciowe koszty zwigzane z robotami. Przedstawiciele tych instytucji, poza
Zamawiajgcym beda mie¢ jednak tylko gtos doradczy, a decyzje co do odbioru podejmie sam
Zamawiajacy.




8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ realizowana bedzie na podstawie odbioréw zgodnie z umowa.

9. PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

Dla celéw realizacji umowy strony przyjmujg jako obowigzujgce do stosowania:

Polskie Normy,
Branzowe Normy,
Aprobaty techniczne,
instrukcje,

wytyczne,

inne dokumenty,

kazdorazowo wymienione w odnosnych rozdziatach specyfikacjach technicznych szczegétowych.

Jezeli nie wskazano inaczej, odsytacze do norm, instrukcji, wytycznych zawarte w Wymaganiach

Zamawiajgcego dotyczg ich wydania aktualnego w dacie podpisania umowy.

Normy dotyczgce wykonania poszczegdlnych asortymentow robdt podano na konicu kazdego
rozdziatu specyfikacji technicznej.

9.1. Wykaz norm i przepisow

1.
2.

10.
11.

12.

PN-IEC 60364 Zestaw norm - Instalacje elektryczne niskiego napiecia

PN-EN 61140:2016-07 Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty
instalacji i urzadzen

PN-EN IEC 60445:2022-04 - wersja angielska Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i identyfikacja -- Identyfikacja zaciskéw
urzadzen i korncdwek przewoddw a takze samych przewodow

PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycznoscig statyczng. Ochrona obiektéw, instalacji
i urzadzen. Wymagania

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane] przez obudowy (Kod IP)

PN-EN IEC 61439-1:2021-10 - wersja angielska - Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -
- Czes¢ 1: Postanowienia ogdlne

PN-EN 60947-5-1:2018-02 - wersja polska - Aparatura rozdzielcza i sterownicza
niskonapieciowa

SITP WP-02:2021 — Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowe;j,

PN-EN 50310:2016-09 - wersja angielska Sieci potgczen wyréwnawczych w budynkach i
innych obiektach budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi

Ustawa z dnia 7.07.1994r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2021 r. poz. 2351, z 2022 r. poz. 88.).
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 lipca 2022 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych
obiektéw budowlanych i terenéw” Dz.U. 2022 poz. 1620

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2021 r. poz. 869,
2490, z 2022 r. poz. 1557)




