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OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU NA CZAS ROBOT
W TRAKCIE REALIZACJI ZADANIA:

Budowa zjazdu zwyktego z drogi powiatowej nr 1912N na dz.
nr ew. 3245/8 obr. Gant, gm. Piecki

1. PODSTAWA OPRACOWANIA.

- projekt zagospodarowania terenu,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego
i warunkéw ich umieszczania na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 roku poz. 2311 ze zm.) wraz z zatgcznikami:

o Nrl- Szczegétowe warunki techniczne dla znakdéw drogowych pionowych i warunki ich
umieszczania na drogach,
o Nr4- Szczegétowe warunki techniczne dla urzadzer bezpieczeristwa ruchu drogowego

i warunki ich umieszczania na drogach,
- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U. z 2023 roku poz. 1047 ze zm.),
- Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002
roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (t.j. Dz. U. z 2019 roku poz. 2310 ze zm.),
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie szczegotowych
warunkdw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (t.j. Dz. U.
2017, poz. 784).
- Zatacznik do zarzadzenia Nr 52 Generalnego Dyrektora Drdég Krajowych i Autostrad z dnia
23.12.2020 roku w sprawie typowych schematéw oznakowania robét oraz pomiaréw diagnostycznych
prowadzonych w pasie drogowym.

2. ZAKRES OPRACOWANIA — CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU NA DRODZE.

Zakresem opracowania objeto organizacje ruchu w trakcie realizacji robét drogowych polegajacych na:
budowie zjazdu zwyktego z drogi powiatowej nr 1912N na dz. nr ew. 3245/8 obr. Gant, gm. Piecki.

Droga objeta opracowaniem zlokalizowana jest w wojewddztwie warmirisko-mazurskim, powiat Piecki, w
miejscowosci Gant, w obszarze zabudowanym, posiada nawierzchnie zwirowa o szerokosci 3,5m. Droga ta
stanowi dojazd do drogi powiatowej 1636N, zapewnia mieszkaricom dojazd do posesji oraz pol
uprawnych.

Parametry techniczne drogi 1912N:

- Kategoria drogi — powiatowa,

- Klasa techniczna -1,

- Przekroj —1/2, dwukierunkowy,
- Szerokos¢ jezdni —3,5m,

- Materiat nawierzchni - 2wir

Celem opracowania jest budowa zjazdu zwyktego z drogi powiatowej nr 1912N na dz. nr ew. 3245/8
obr. Gant, gm. Piecki.

Do podstawowych celdw inwestycji naleza:
- zwiekszenie bezpieczenstwa ruchu pojazddéw i pieszych,
- eliminacja utrudnien w ruchu lokalnym,
- polepszenie warunkéw ruchowych na drodze,
- zapewnienie spdjnosci sieci drog publicznych,
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3. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROJEKTOWANYCH PRAC / ETAPOWANIE ROBOT
3.1. ZASADY OGOLNE:

Oznakowanie na czas robdt nalezy wykonaé i ustawi¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w przepisach,
o ktorych mowa w pkt. 1.

Nalezy powiadomi¢ mieszkacdw posesji o terminie prowadzenia prac. Krawedzie robét muszg byc
szczegodlnie starannie i kompletnie zabezpieczone urzgdzeniami bezpieczefstwa ruchu drogowego.

Po zakorczeniu prac projektowane na czas robot oznakowanie zostanie usunigte. Wykonawca
zobowiazany jest do wymiany lub naprawy szkéd w oznakowaniu pionowym, o ile powstang one w trakcie
instalacji / zdejmowania projektowanych znakéw. Nalez takze dokona¢ naprawy jakichkolwiek ubytkow
w istniejacych nawierzchniach, bedacych wynikiem instalacji / zdejmowania projektowanych na czas roboét
znakdéw i przywracic ich pierwotny stan.

Szczegdlty projektowanej, indywidualnej organizacji ruchu oraz oznakowania przedstawiono na
zatgczonym rysunku organizacji ruchu na czas robét.

3.2. ETAPOWANIE ROBOT:
Prace projektuje sie wykonaé w jednym etapie: obejmujagcym budowa zjazdu zwyktego z drogi powiatowej nr
1912N na dz. nr ew. 3245/8 obr. Gant, gm. Piecki.

O terminie realizacji prac nalezy powiadomi¢ mieszkaricéw — np. poprzez wywieszenie ogtoszer na tablicach
soteckich.

3.3. ZASADY STOSOWANIA OZNAKOWANIA, URZADZEN BRD | PROWADZENIA ROBOT:

e Znaki zastosowane do oznakowania robét muszg by¢ o jedng grupe wielko$ci wigkszg niz stosowane
na drodze objetej niniejszym projektem. Wielkosci znakow i typ folii zawarto w zestawieniu znakéw
drogowych pionowych — zaprojektowano znaki duze z licami wykonanymi zfolii odblaskowej I
kategorii;

e Na tylnej czeici tarczy znakéw zastosowanych do oznakowania robdt drogowych, powinien by¢
umieszczony wyréznik koloru zéttego, z folii nieodblaskowej o powierzchni nieprzekraczajacej 15 cm?;

e Stupki znakéw zastosowanych do oznakowania na czas robdét powinny mie¢ wyrdznik w postaci
naklejonego paska z zéttej folii nieodblaskowej o szerokosci 3 cm;

o Wszystkie znaki pionowe iurzgdzenia bezpieczeristwa ruchu drogowego muszg by¢ ustawione
w sposdb zapewniajacy zachowanie skrajni pionowej i poziomej dla ruchu kotowego i pieszego;

e Nie dopuszcza sie do stosowania znakdw posiadajacych Slady zuzycia takie jak zabrudzenia,
zarysowania folii, wyblakte barwy, wygiete tarcze;

e Nalezy wyznaczyé strefy zapewniajgcej mozliwo$¢ czyszczenia kot pojazdédw wyjezdzajacych z placu
budowy na droge;

e Pojazdy przystosowane do wykonywania robot na drodze powinny byé wyposazone w lampe
ostrzegawczg ze Swiattem z6ttym btyskowym spetniajgcg norme PN-EN 12352;

e Na czas wdrazania oraz usuwania oznakowania i urzadzern brd nalezy stosowa¢ pojazdy
zabezpieczajagce, w tym przyczepki, zabezpieczajgce pracownikéw, wyposazone w elementy
energochtonne lub urzadzenia réwnowazne, zamontowane na nich lub doczepione jako przyczepki
posiadajagce odpowiednig ocene techniczng wystawiong w kraju producenta przez akredytowang
jednostke badawczg uznang w UE.

4. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN | UTRUDNIEN W RUCHU

W trakcie realizacji prac wystapig niewielkie zagrozenia w ruchu drogowym, a te ktére si¢ pojawig zostang
zminimalizowane poprzez zastosowane oznakowanie miejsca projektowanych robét.

e w rejonie prac w pasach drogowych drég przemieszczaé sie beda pracownicy wykonawcy, ktérzy muszg by¢
ubrani w kamizelki ostrzegawcze o fluorescencyjnej barwie pomarariczowej lub zdttej, z pasami z materiatu
odblaskowego — co najmniej Il klasa widzialnosci;

e W miejscu prac przemieszczane beda takze maszyny przeznaczone do wykonywania prac — wykonawca
dokona ich zabezpieczenia, tak aby nie powodowac zagrozenia w ruchu drogowym;

e ruch pieszy nie moze odbywac sie w zasiegu pracy maszyn budowlanych;
-4-
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e w przypadku wystgpienia zakléced w ruchu wprowadzone zostanie reczne kierowanie ruchem. Osoba
kierujaca ruchem ma obowigzek obserwowaé poruszajace sie pojazdy i pieszych oraz sta¢ przodem do
zatrzymywanych pojazdéw i oséb. Polecenia i sygnaty dawane przez osoby kierujgce ruchem powinny by¢
zrozumiate dla uczestnikéw ruchu drogowego - muszg by¢ jednoznaczne i wydawane za pomocq tarczy do
zatrzymywania pojazdéw ze $wiattem odblaskowym czerwonym. W przypadku stabej widocznosci nalezy
wykorzysta¢ dodatkowe bateryjne Zrédfo zasilania. Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z kierowaniem
ruchem powinny by¢ wyposazone w kamizelki ostrzegawcze o fluorescencyjnej barwie pomaraficzowej lub
6ttej, z pasami zmateriatu odblaskowego (co najmniej Il klasa widzialnosci), znadrukiem na
plecach i z przodu, o tresci , KIEROWANIE RUCHEM”.

5. SPOSOB ZABEZPIECZENIA PRAC

odcinki drogi, na ktérym prowadzone s3 roboty objete zostang oznakowaniem ostrzegawczym;
wprowadzone zostang ograniczenia predkosci do 40 km/h;

w trakcie prac zapewniony zostanie staty nadzor nad umieszczonym oznakowaniem tymczasowym;

w trakcie prac nalezy zapewni¢ ciggly dostep do dziatek/nieruchomosci dla ich wiacicieli, a w przypadku
braku mozliwoéci zapewnienia dojazdu nalezy powiadomi¢ uzytkownikéw posesji o terminie i czasie
wytaczenia dojazddw z uzytkowania,

e ruch pieszy nie moze odbywac sie w zasiegu pracy maszyn budowlanych,

e w trakcie prac, jezeli pojawi sie znaczne utrudnienie w ruchu (duze natezenie pojazdéw) ruch pojazdéw
bedzie kierowany przez pracownikéw wykonawcy posiadajacych odpowiednie uprawnienia do kierowania
ruchem. Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z kierowaniem ruchem powinny by¢ wyposazone w
kamizelki ostrzegawcze o fluorescencyjnej barwie pomarariczowej lub zdttej, zpasami z materiatu
odblaskowego (co najmniej Il klasa widzialnosci), z nadrukiem na plecach iz przodu, o tresci ,KIEROWANIE
RUCHEM”;

Dtugos¢ dziatki roboczej powinna by¢ dostosowana do zakresu prac — zgodnie z zatgczonymi rysunkami.

Miejsca robét, zgodnie ze ,SzczegStowymi warunkami technicznymi dla znakéw drogowych pionowych
i warunkami ich umieszczania na drogach” oraz ,Szczegétowymi warunkami technicznymi dla urzadzeri
bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkami ich umieszczania na drogach” planuje sig oznakowac i wygrodzic
W nastepujacy sposéb:

- miejsca robét oznakowaé znakami A-14, z lampa btyskowa U-35a (dla zwezen znaki A-12b i A-12c),

- ograniczenie predkosci oznakowane zostanie znakami B-33 (40 km/h);

- miejsca robot, wygrodzone zostana zaporami drogowymi;

Projektowane sSwiatta ostrzeqawcze umieszczane nad zestawem znakow A-14 powinny funkcjonowad stale,
emitujgc $wiatto blyskowe barwy zéttej. Dla odcinkéw catkowicie wytgczonych, na zaporach umieszczone zostang
(w nocy i w warunkach ztej widocznosci) lampy ostrzegawcze koloru czerwoneqo.

6. UWAGI KONCOWE

Co najmniej na 7 dni przed przystgpieniem do wprowadzenia tymczasowej organizacji nalezy powiadomic:
- Zarzad Drég Powiatowych w Mragowie,

- Staroste powiatowego w Mragowie,

- Komendanta Powiatowego Policji w Mragowie.

Przewidywany termin wprowadzenie tymczasowej organizacji ruchu na czas robét: nie wczesniej niz 01.02.2025
i nie pdzniej niz 31.12.2026 roku
Przewidywany termin przywrécenia obowigzujacej organizacji ruchu nie pdzniej niz do 31.12.2026 roku.

UWAGA:

W czasie obowigzywania tymczasowej organizacji ruchu nalezy kontrolowa¢ stan techniczny tymczasowych
znakéw drogowych i urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego. Pozostate zasady stosowania znakdéw
drogowych i urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego musza by¢ zgodne zzatgcznikami wymienionymi
w punkcie 1. Pracownicy wykonujacy prace drogowe muszg posiada¢ kamizelki odblaskowe.

5.
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Za prawidtowe oznakowanie miejsca robét odpowiada wykonawca. Zastosowane oznakowanie ma przede
wszystkim zapewni¢ bezpieczefistwo ruchu drogowego w trakcie realizacji prac wszystkim jego uczestnikom,
a szczegdlnie pieszym i innym niechronionym uczestnikom ruchu drogowego.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ uzgodnieri i zezwoleri. Nalezy zabezpieczy¢ interesy oséb trzecich, a zwlaszcza
bezpieczerstwo pieszych poruszajacych sie w rejonie prowadzonych prac. Nalezy zapewni¢ dojazd stuzb
ratowniczych i komunalnych.

W okresie funkcjonowania czasowej organizacji ruchu nalezy zapewni¢ catodobowy nadzor — w szczegolnosci
w zakresie prawidtowosci ustawienia urzadzen wygrodzeniowych i znakéw drogowych pionowych.

Dla zaprojektowanych znakéw drogowych pionowych, w trakcie ich montazu, dopuszczalne sg niewielkie zmiany
lokalizacji, ktére mogg wynikaé z koniecznosci unikniecia kolizji z istniejagcymi urzadzeniami podziemnymi lub
nadziemnymi oraz w celu zwiekszenia ich widocznosci dla uczestnikéw ruchu drogowego, a w razie watpliwosci
uzgodnic ich lokalizacje z projektantem.

PO KAZDYM ETAPIE ROBOT NALEZY KAZDORAZOWO DOKONAC ODTWORZENIA PASA DROGOWEGO
ZGODNIE Z PONIZSZYMI ZASADAMIL:

ZASADY DOTYCZACE UTRZYMANIA PASA DROGOWEGO W TRAKCIE ROBOT ORAZ JEGO PRZYWROCENIA DO

STANU PIERWOTNEGO PO ZAKONCZENIU ROBOT:

- Nawierzchnie poboczy nalezy przywrécié do takiego stanu, aby powierzchnia jego byta tak wyprofilowana,
se nie bedzie na nim mozliwosci gromadzenia si¢ wéd opadowych, a spadek poprzeczny bedzie skierowany
w strone skarpy nasypu lub rowu odprowadzajgcego wody opadowe. Spadek podtuzny musi by¢ zachowany
zgodnie z isthiejgcym pochyleniem niwelety drogi.

- Materiat uzyty na odtworzenie pobocza moze by¢ wykorzystany jako materiat pierwotny z tym, ze nie moze on
by¢ zanieczyszczony gruntem podtoza i skladowany byt oddzielnie.

- Ewentualne uszkodzenia, ktre powstang w trakcie robét, dotyczace oznakowania i urzadzen brd zostang
przywrécone do stanu przed wykonaniem prac. Do odtworzenia uzyty zostanie taki sam material, z jakiego
wykonane jest istniejgce oznakowanie.

- Demontowane w trakcie robét wszelkie elementy organizacji ruchu zostang natychmiast po zakoriczeniu prac
odtworzeniowych przywrécone na pierwotne miejsce ztym, ze niedopuszczalne jest montowanie
elementéw uszkodzonych.

- W trakcie prowadzenia robét w poblizu wpustéw ulicznych zostang one zabezpieczone przed przedostaniem sig
do ich wnetrza zanieczyszczen. Jezeli dojdzie do ich zanieczyszczenia, zostang one wyczyszczone,
a ewentualne uszkodzone w trakcie robét elementy konstrukcyjne studzienek zostang wymieni¢ na nowe.

- W trakcie robét przylegly do miejsca robdt niezajety pas drogowy, jak i teren poza nim zostanie utrzymywacé w
nalezytym stanie czystosci. Materialy z wykopu zostang tak zabezpieczone, aby nie byly wstanie
przedostawac sie na pas ruchu, po ktérym poruszajq sie pojazdy lub piesi.

- Po zakoriczeniu robdt wszelkie powstate w trakcie robét zanieczyszczenia zostang trwale usuniete.

Opracowat:

Patryk Schultz
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ZNAKI PIONOWE PROJEKTOWANE

Symbol Howe Rodzaj |Folia Uwagi
Sztuk
A-12b 1 Duze 2
A-12c 1 Duze 2
A-14 2 Duze 3
T-1 1 Duze 2
B-25 2 Duze 2
B-33 (40) 2 Duze 2
B-42 1 Duze 2
RAZEM 10
5 stupkow
Uwaga:

1. Znaki drogowe pionowe muszg by¢ wykonane z blachy ocynkowanej z podwdjnie zaginang krawedzig,
typ folii odblaskowej wg powyzszej tabeli.

2. Wszystkie znaki drogowe musza posiada¢ znak bezpieczenstwa (B) oraz aprobate techniczna
dopuszczajgca wyréb do stosowania. Grubosé blachy ocynkowanej do wykonania znakéw nie mniej niz
1,5 mm. Odwrotna strona tarczy znaku musi posiada¢ barwe szara.

3. Na odwrotnej stronie tarczy znakéw nalezy umiesci¢ informacje zawierajace dane identyfikacyjne
producenta znakdw, typ folii odblaskowej, miesigc i rok produkcji.

4. Stupki do mocowania znakéw drogowych musza by¢ wykonane z rury stalowej ocynkowanej $rednicy
70 mm i grubosci $cianki min. 3,5mm zamocowane w spos6b zapewniajgcy zachowanie warunkow
bezpieczestwa wszystkim uczesthikom ruchu drogowego, zwtaszcza pieszym i rowerzystom.

5. Stupki do znakéw zastosowanych do oznakowania na czas robét muszg posiada¢ wyrdznik w postaci

naklejonego paska z z6ttej folii nieodblaskowej o szerokosci 3 cm i dtugosci minimum 50 cm.

6. Na znakach A-14 (wg rysunku) nalezy umiesci¢ swiatta ostrzegawcze btyskowe.
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URZADZENIA BRD
Nowe
Symbol llos¢/ . Wymiary Folia Uwagi
J.m. ,, | Stupki

Dtugos¢
U-20b szt. 1 2 L=2750 H=500 2 Z2xU-35
U-3d szt. 1 2 L=1800 H=600 2 Z2xU-35
U-20a szt. 6 12 L=2750 H=500 2
U-21b szt. 3 - L=250 H=1000 2 Z podstawa
U-35 szt. 3 - $>=180 - LED z6fte pulsujace

Dopuszcza sie stosowanie zapér drogowych siatkowych wg wzoru:
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