D - 01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

WSTEP.
Zakres robét objetych SSTWiORD.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych
z rozbiérka:

o nawierzchnia bitumiczna,
podbudowa z kruszywa tamanego,
nawierzchnia z kostki brukowej, betonowej,
Sciek prefabrykowany
obrzeza betonowe,

o kraweznik betonowy.
Okreslenia podstawowe.
Stosowane okreslenia podstawowe s3g zgodne =z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.
0gélne wymagania dotyczace robét.
0g6lne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.
MATERIALY.
0g6lne wymagania dotyczgce materiaidw.
0gélne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
SPRZET.
0gdlne wymagania dotyczace sprzetu.
0g6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
Sprzet do rozbiérki.
Do wykonania robdét zwigzanych z rozbidrkay elementéw drég moze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
spycharki,
tadowarki,
zurawie samochodowe,
samochody ciezarowe,
zrywarki,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,

o koparki.

TRANSPORT.
0gélne wymagania dotyczgce transportu.
0gélne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
4.
Transport materiaitéw z rozbiérki.
Materiat z rozbiérki mozna przewozié¢ dowolnym sSrodkiem transportu.
WYKONANIE ROBOT.
0gélne zasady wykonania robét.
0gélne zasady prowadzenia robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Wykonanie robdt rozbiérkowych.
Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie 2z dokumentacja projektowg, SSTWiORD 1lub
wskazanych przez Inzyniera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej 1lub/i
rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w
ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiaidw.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
SSTWiORD lub przez Inzyniera.
W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy
spetnié¢ warunki okreslone w OST D-05.03.11 ,,Recykling”.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja sie wtasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SSTWiORD lub wskazane przez
Inzyniera.
Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SSTWiORD stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny
by¢ usuniete z terenu budowy.
Doty (wykopy) powstate po rozbidérce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa bed3y wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdélnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypeinic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescié¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

0gélne zasady kontroli jakosci robét.
0gblne zasady kontroli jakosci robdét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6
Kontrola jakosci robdt rozbidrkowych.
Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt
rozbidérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypeiniajgcego ewentualne dotly po usunietych elementach
nawierzchni powinno speitniaé¢ odpowiednie wymagania okre$lone w OST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.
Obmiar robét
0g6lne zasady obmiaru robdt.
0gblne zasady obmiaru robdét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowg robét zwigzanych z rozbidrkag elementéw drég jest:
o dla nawierzchni, podbudowy - m? (metr kwadratowy),
o dla kraweznika, obrzeza - m (metr),
o dla zatadowania, wywiezienia i wytadowania gruzu - m3® (metr szescienny),
ODBIOR ROBOT.
0gélne zasady odbioru robdét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
PODSTAWA PLATNOSCI.
0gélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.
0gélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogélne” pkt 9.
Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania robét obejmuje rozbiérke wraz z:
o zatadowaniem, wywiezieniem i wyladowaniem gruzu na odlegios¢ do 5 km,
o wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
o wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
o rozebranie nawierzchni,
o zatadunek i wywiezienie materiatéw i gruzu z terenu rozbiérki,
o wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
Szczegdtowy zakres robdt objetych ptatnoscia:
- Przedmiar robét.



