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ST D.00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. Cze¢$¢ ogolna

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
zadania inwestycyjnego pod nazwag: . ,Rekultywacja kwatery skladowiska odpadéw innych niz
niebezpieczne i obojetne w miejscowosci Walkez ”

1.2 Charakterystyka inwestycji

Sktadowisko odpadéw innych niz niebezpieczne i obojetne zlokalizowane jest na dzialce o nr 80/2
obreb Watcz 112, nr ksiegi wieczystej KW 14348 w poblizu drogi krajowej nr 10 Szczecin —
Bydgoszcz.

Catkowita powierzchnia sktadowiska odpadow wynosi ok. 6,44 ha i stanowi wlasnos¢ Gminy Walcz.
Wieczystym uzytkownikiem terenu sktadowiska jest Gmina Miejska w Walczu. Zarzadzajacym
sktadowiskiem jest Zaktad Gospodarki Komunalnej w Watczu z siedziba przy ul. Budowlanych 9,
78-600 Walcz.

Wedlug informacji zawartych w projekcie kwatery, powierzchnia wybudowanej kwatery wynosi ok.
1,8ha. Przewidywana pojemnos$¢ kwatery wynosi ok. 204 000m?

Dla inwestycji zwigzanej z wykonaniem ,,,,Rekultywacja kwatery skladowiska odpadow
innych niz niebezpieczne i obojetne w miejscowosci Walez ”
rozwigzania w zakresie zagospodarowania terenu:

Zaprojektowano rekultywacje techniczna i biologiczna
Rekultywacja techniczna polega¢ bedzie na uksztaltowaniu wierzchowiny kwatery w taki sposob,
aby otrzymaé spadek terenu gwarantujacy swobodny sptyw powierzchniowy wdd opadowych i
roztopowych, co wraz z zainicjowang zabudowga biologiczng catego depozytu ograniczy filtracje

przewiduje si¢ nastepujace

pionowa, tj. do wewnatrz masy odpadow. W tym celu wierzchowina zostanie uksztaltowana ze
spadkiem o wartos$ci ok. 1,0 % w kierunku wschodnim.

W wyniku uksztattowania wierzchowiny ze spadkiem oraz cofnigcia linii skarp odpadow
(potudniowo-zachodnia oraz  pdinocno-zachodnia cze$¢  kwatery), konieczne bedzie
przemieszczenie odpadoéw w ilosci ok. 4 200 m?. Przemieszczone odpady nalezy zagospodarowacé w
miejscach, gdzie nie zostala osiggnigta max. rzgdna deponowania (zgodnie z przekrojami).
Istniejgce nachylenia skarp oraz ich wysokosci nie pozwalajg na wykonanie okrywy
rekultywacyjnej bez jakiegokolwiek sposobu zabezpieczenia przed osunigciem si¢ warstw
rekultywacyjnych spowodowanych m.in. wystepowaniem zjawiska erozji wodne;.

Wykonanie tagodniejszych nachylen 1:2 — 1:3 spowoduje powstanie znacznych ilosci odpadow do
zagospodarowania oraz zwigkszy koszty rekultywacji technicznej. W zwigzku z powyzszym
postanowiono nie nadawaé skarpom tagodniejszego nachylenia i dostosowaé si¢ do stanu
istniejacego — rekultywacja skarp kwatery polega¢ bedzie na obsypaniu warstwami
rekultywacyjnymi skarp, odpowiednim zageszczeniu warstw rekultywacyjnych na skarpach oraz
wykonania zabezpieczenia skarp za pomocg kiszki faszynowe;.

Majac powyzsze na uwadze, dobrano nastepujace warstwy rekultywacyjne (idac od dotu):



Wierzchowina kwater

warstwa wyréwnawcza: nalezy ja uformowaé bezposrednio na wyprofilowanej, zageszczonej
warstwie odpadow. Warstwe wyréwnawcza nalezy formowaé z 1,0% spadkiem w kierunku
wschodnim. Warstwa ta bedzie miata migzszo$¢ ok. 0,30 m — np. piasek.

warstwa uszczelniajaca: nalezy ja rozlozy¢ bezposrednio na wyprofilowanej 1 zaggszczonej
warstwie wyrdwnawczej. Zastosowana warstwa stabo przepuszczalna, pozwoli na infiltracje wod
opadowych niezbednych do utrzymania wilgotnosci ztoza odpadow (a co za tym idzie stworzenie
wlasciwych procesow unieszkodliwiania odpadéw) lecz w ilosci mozliwej do zaabsorbowania przez
ztoze odpadéw. W ten sposob beda mogly zachodzi¢ naturalne procesy rozktadu biochemicznego
ztozonych odpadéw, a co za tym idzie bedzie mozliwa naturalna wymiana gazowa. Ponadto
zastosowanie warstwy stabo przepuszczalnej zagwarantuje nam odpowiednig wilgotno$¢ podtoza
dla prawidlowej wegetacji roslin rekultywacyjnych. Migzszo$¢ warstwy bedzie wynosita ok. 0,3 m.
np. glina, piaski gliniaste. piaski pylaste

warstwa ziemi: jej rolg jest zapewnienie retencji wody, umozliwienie prawidlowej wegetacji roslin
rekultywacyjnych oraz przejecie przesigkajacych wod opadowych i odprowadzenie ich bez
naruszenia statecznosci pokrywy rekultywacyjnej. Miazszos¢ tej warstwy wynosi¢ bedzie ok. 0,3 m.
Warstwa ta wykonana bedzie z ziemi umozlwiajacej prawidtowa wegetacj¢ roslin.

Skarpy kwater

warstwa wyréwnawcza: nalezy ja uformowaé bezposrednio na wyprofilowanej, zageszczonej
warstwie odpadow. Warstwa ta bedzie miata migzszos$¢ ok. 0,25 m — np. piasek.

warstwa uszczelniajaca: nalezy ja rozlozy¢ bezposrednio na wyprofilowanej 1 zaggszczonej
warstwie wyrdwnawcze]. Zastosowana warstwa stabo przepuszczalna, pozwoli na infiltracje wod
opadowych niezbednych do utrzymania wilgotnosci zloza odpadow (a co za tym idzie stworzenie
wlasciwych proceséw unieszkodliwiania odpadow) lecz w ilosci mozliwej do zaabsorbowania przez
ztoze odpaddéw. W ten sposob beda mogly zachodzi¢ naturalne procesy rozkladu biochemicznego
ztozonych odpadow, a co za tym idzie bedzie mozliwa naturalna wymiana gazowa. Ponadto
zastosowanie warstwy stabo przepuszczalnej zagwarantuje nam odpowiednig wilgotno$¢ podtoza
dla prawidlowej wegetacji roslin rekultywacyjnych. Migzszo$¢ warstwy bedzie wynosita ok. 0,2 m.
np. glina, piaski gliniaste. piaski pylaste.

Warstwa ziemi: jej rolg jest zapewnienie retencji wody, umozliwienie prawidtowej wegetacji roslin
rekultywacyjnych oraz przejecie przesigkajacych wod opadowych i odprowadzenie ich bez
naruszenia stateczno$ci pokrywy rekultywacyjnej. Migzszo$¢ tej warstwy wynosi¢ bedzie ok. 0,3m.
Warstwa ta wykonana bedzie z ziemi.



Warto$ci charakterystyczne

L.p. | Wyszczeg6lnienie Jednostka | Tlos¢
1 |Calkowita powierzchnia kwatery po rekultywacji (mierzona w rzucie) m2 18252
2 | llo$¢ odpaddéw do przemieszczenia m3 4200
3 |llo$¢ odpadéw do zdeponowania (po uwzglgdnieniu przemieszczonych odpadow)* m3 7830

WARSTWY KONSTRUKCYJNE*

4 | Warstwa wyréwnawcza np. piasek (0,30 na wierzchowinie + 0,25 na skarpach) m3 5375
5 | Warstwa stabo przepuszczalna np. piasek gliniasty (0,30 na wierzchowinie + 0,20 na skarpach) | m3 5100
6 | Warstwa podglebia np. ziemia (0,3 na wierzchowinie + 0,3 na skarpach) m3 5870
7 | Kiszka faszynowa mb. 3140
8 |Plyty drogowe 300x150x15cm (petne) m2 300

*Kubatury wyliczono jako geometryczng bez uwzglednienia wspodlczynnika spulchnienia,
zageszczenia (uwaga dot. odpaddéw, ktore nalezy przemiesci¢ i wbudowaé jak 1 warstw
rekultywacyjnych). Wykonawca musi pamigtaé, iz prace prowadzone bgda na kwaterze
deponowania odpadow, gdzie nastgpi przemieszczanie odpadow. W zwigzku z tym moze doj$¢ do
osiadania zloza. Nalezy dokladnie zaggsci¢ naruszong strukturg bryty odpaddéw oraz warstw
rekultywacyjnych.

Rekultywacja biologiczna

Biologiczna zabudowa gruntu zostanie wykonana poprzez jego obsianie mieszankami traw. Na
warstwe gleby nalezy wysia¢ mieszanke traw, ktéra powinna zosta¢ poprzedzona przedplonem z
ro$lin motylkowych lub mieszankami traw i ros$lin motylkowych, majacych za zadanie wzbogacenie
podloza w azot i1 substancje organiczne. Mieszanka traw powinna by¢ dobrana dla obsiewu terenow
o duzym pochyleniu, gdzie zalezy na szybkim rozwoju systemu korzeniowego. Krzewiace si¢
trawy stworzg naturalng konstrukcje zbrojaca zbocze 1 w wystarczajacym stopniu zapobiegajaca
wystgpieniu osuwisk na skutek utraty statecznos$ci, uniemozliwiajac jednoczesnie wymywanie przez
wodg czastek gruntu. Do obsiewu kwatery proponuje si¢ zastosowac nastepujaca mieszanke traw:
kostrzewa czerwona, kostrzewa owcza, kostrzewa roznolistna, mietlica pospolita, wiechlina tgkowa
kupkoéwka— dawka mieszanki traw powinna wynosi¢ 240 kg/ha (po 40 kg z kazdego gatunku);
koniczyna rozkowa, koniczyna biata, lucerna nerkowata, peluszka — dawka mieszanki traw powinna
wynosi¢ 60kg/ha Przed przystgpieniem do obsiewu skarp oraz wierzchowiny kwatery, wykonawca
powinien skonsultowa¢ dobor traw oraz ich dawki z firmg specjalistyczng. Priorytetem dla
wysokich 1 stromych skarp jest jak najszybsze doprowadzenie do porosnigcia powierzchni skarp.
Efekt ten mozna wzmocni¢ np. wysiewem zbdz. Przed przystagpieniem do obsiania nalezy
sprawdzi¢ czy wierzchowina 1 skarpy np. na skutek osiadania nie doznala odksztalcen, ktore
powoduja powstawania na niej zastoin wod opadowych. W takim przypadku z obsianiem nalezy
poczeka¢ do czasu przywrdcenia stanu pierwotnego wierzchowinie, najlepiej przy uzyciu ziemi
uprawnej.

W celu umozliwienia wjazdu na wierzchowing rekultywowanej kwatery, przewidziano wykonanie
drogi wjazdowej. . Szeroko$¢ drogi wynosi¢ bedzie ok. 3,0 m. Droge plus pobocze umocnione z
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kruszywa o szerokosci 0,5 m. Ptyty nalezy ulozy¢ dtuzszym bokiem do osi drogi.
1.3 Kolejnos¢ realizacji inwestycji
Zaprojektowano wykonanie rob6t w nastgpujacej kolejnoscei :
1. Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych
Formowanie docelowej bryly sktadowiska
Zageszczenie przemieszczonych odpadow
Obsypanie wierzchowiny i skarp kwatery warstwami rekultywacyjnymi oraz odpowiednie
ich zageszczenie
warstwa wyrownujaca - (piasek, pospoika)
warstwa uszczelniajaca - ( glina, piaski gliniaste. piaski pylaste )
umocnienie skarp kiszka faszynowa,
warstwa ziemi - ( umozliwiajaca prawidlowa wegetacj¢ roslin.)
. Obsianie mieszankami traw
10. Wykonanie drogi z ptyt drogowych betonowych
11. Uporzadkowanie terenu
12. Pomiar geodezyjny powykonawczy.

N

© 0N O

1.7 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji inwestycji wymienionej w pkt. 1.1.

1.8 Zakres robot objetych ST

W zakres przewidzianych do wykonania robot objetych niniejszym opracowaniem wchodza
elementy wymienione w p.1.2.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie prac przy projektowanej budowie. Nazwy 1 kody robot wg. Wspolnego Stownika
Zamoéwien (CPV):

1.9 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba posiadajagca odpowiednio wyksztalcenie techniczne i
praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie 1 wykonuje biezacg kontrole jakosci 1 ilosci wykonanych robot,
bierze udzial w sprawdzianach 1 odbiorach robdt zakrywanych i1 zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksiega Obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdot w formie wyliczen,
szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja
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potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow i robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowg 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
budowli.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszeczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowej budowli lub calkowita jej
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych budowli w planie i przekroju podtuznym).

Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen
szkicow 1 ew. dodatkowych zatagcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenu
naruszonego w celu realizacji zadania budowlanego.

Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna realizujaca przedsiewzigcie zgodnie z warunkami umowy.
Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczegétowo okreslony w umowie, udzielajacy zamowienia na
podstawie Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. Nr 19 p6z 177
oraz t.j Dz.U. 2013 p0z.907,984,1047,1473).

2. Wymagania ogolne
2.1.0golne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspétrzgdne punktow gtownych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
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dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

2.1.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa: - Zamawiajacego, - Sporzadzong przez Wykonawce.

2.1.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowig cz¢s¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowsa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
1 elementéw budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywaé¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.1.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
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zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo ruchu.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

2.1.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.

2) $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

2.1.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

2.1.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
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wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednocze$nie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow
na $rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialdw od wlasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

2.1.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych
na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inspektora nadzoru 1 wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecie robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

2.1.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot.

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow 1 w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za
naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdOw dotyczacych bezpieczenstwa i
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higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 begdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprze¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz
zabezpieczenia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

2.1.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla 1 jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poézniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.1.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktoére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w
sposoOb ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1
inne odnosne dokumenty.

2.2. Materialy
2.2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1 odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odno$nych wladz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiek zrddel miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi dokumentacje¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatlow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrddet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi
na danym obszarze.

2.2.3.Inspekcja wytworni materialow
Wytwoérnie materialtdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymogami.

Probki materialdow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

a) Inspektor nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor nadzoru bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materialdow do innych robot, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewartosciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
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robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ 1 wiasciwos¢ do robot
1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujga mozliwos¢ wariantowego zastosowania materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze, co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inspektora
nadzoru.

2.3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia niegwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

2.4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa. przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

2.5. Wykonanie robot
13



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe; i
ST, a takze w normach 1 wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzglgdni wyniki badan materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru be¢da wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

2.6 Kontrola jakoSci robot
2.6.1.Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogolna opisujaca:
— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy 1 spos6b prowadzenia robot,
— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
—  bhp,
— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz o0s0b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,
— -system (sposob i1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,
— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardow i1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw
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mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru;

b) czegs¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilosci $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposdb 1 procedure¢ pomiaré6w i badan (rodzaj i czestotliwos$é, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

— sposoOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

2.6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako$ci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wilaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach 1
wytycznych.

W przypadku, gdy zostaly tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektora nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze mogg wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materiatdéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialdbw ponosi
Wykonawca.

2.6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
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opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materialow, ktére budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora nadzoru bgdg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

2.6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

2.6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakoSci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektora nadzoru na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

2.6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i1 badania materiatow u Zrédta ich wytwarzania i1 zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytgcznie na wiasnych badaniach
przy ocenie zgodno$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku
calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawcg.

2.6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami

16



technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw dla ktorych nie ustalono Polskiej Normy, jezeli

nie s3 obje¢te certyfikacja okreslong w pkt 1 1 ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

2.6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi Przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy 1 Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez InZyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i

ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom

lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
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wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot

— dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wohis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

(2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakos$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy begda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do
odbioru robo6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde Zzyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastepujace
dokumenty:

— a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

— b) protokotly przekazania terenu budowy,

— €) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— d) protokoty odbioru robét,

— ¢) protokoty z narad 1 ustalen,

— f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

2.7 Obmiar robot

2.7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.
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Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi$mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora nadzoru.

2.7.2. Zasady okreS$lania iloSci robdt i materialow
Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczego6lnionymi punktami skrajnymi b¢da obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objegtosci beda wyliczone w m3
jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;j.

[lo$ci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

2.7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i1 sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca begdzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

2.7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym obmiarem odcinkéw robdt, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

2.8 Odbioér robot
2.8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

2.8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr begdzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1
powiadomienia Inspektora nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentdéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

2.8.3. Odbior czeSciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych cze¢$ci robot.

Odbioru czegsciowego dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot

dokonuje Inspektor nadzoru.

2.8.4. Odbior ostateczny robot

2.8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentdéw, o ktorych
mowa w punkcie 2.8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan 1 pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupeiniajacych,
komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

2.8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeltniajace lub zamienne),
I ustalenia technologiczne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

6. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

7. rysunki (dokumentacyjne) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza roboét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie be¢da
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

2.8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 2.8.4. ,,0dbidr ostateczny robot”.

2.9. Podstawa platnoSci

2.9.1 Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu a przede wszystkim warunki podane w zawartej umowie.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania 1 badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST 1
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy;,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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2.9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne.
Koszty dostosowania si¢ do warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w ST. 00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczego6lnione w kosztorysie.

2.9.3. Objazdy przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi
nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien w miar¢ postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymogami bezpieczenstwa
ruchu,

(c) optaty dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawegznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdoéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialow 1 oznakowan,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

2.10. Przepisy zwiazane

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2018r. poz. 1202 ze zmianami),
 Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. Prawo wodne (t.j. Dz. U. z 2018r., poz. 2268),

 Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej ... (Dz.U. Nr 108 z 2002 r., poz. 953).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01a

,ROBOTY POMIAROWE PRZY
POWIERZCHNIOWYCH ROBOTACH ZIEMNYCH
ORAZ ODTWORZENIE PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH?”
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WYTYCZENIE TRASY I OBIEKTOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Przedmiotem niniejszej ST jest wykonanie robot
geodezyjnych na budowie.

1.2. Zastosowanie ST Jako cze¢s¢ dokumentow przetargowych Specyfikacja Techniczna bedzie
brana pod uwagg i interpretowana mi¢dzy innymi przy zamawianiu i wykonywaniu robdt opisanych
w pkt 1.1.

1.3.0kreslenia podstawowe Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST. 00.00 ,,Wymagania ogolne"

pkt 2. I.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w
ST 00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt 2.2.

2.2. Materiaty do wykonania Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i
punktow wysokosciowych wedtug zasad niniejszej ST sa:

- shupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Do utrwalenia punktéw glownych trasy i punktow gléwnych osi obiektow nalezy stosowac pale
drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci
okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i dlugo$¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m 1 $rednicy 0,05 do
0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekréj
prostokatny.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00
00. ,,Wymagania og6lne" pkt 2.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy 1 punktow wysokosciowych. Do wyznaczania trasy i
punktéw wysokos$ciowych nalezy stosowac sprzet:

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- laty,

- taSmy

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w
ST 00.00. ,,Wymagania ogolne™ pkt 2.4.

4.2. Transport materiatdw Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Nalezy
je ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczaé przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.
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5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonania robot. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00. ,,Wymagania
ogo6lne" pkt 2.5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Glownego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli). Zgodnie z Warunkami Kontraktu Inspektor
nadzoru przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow geodezyjnych osnowy
poziomej i wysokos$ciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

5.1.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli). W oparciu o sie¢ stalych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej

przekazanej przez Inspektora nadzoru, Wykonawca zobowigzany Jest do zatozenia, utrzymania i
uzupetniania osnowy roboczej o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego
wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora nadzoru projekt osnowy robocze;j
poziomej i wysokos$ciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej

osnowy, powinny spetnia¢ nastepujace warunki

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robdt oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odleglos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢
oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inspektora nadzoru tak aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,

c) sposob stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny
by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy
realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne
tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez Inspektora nadzoru zasadami
wykonania niezbednych robdt 1 wytyczen oraz zgodnie 2z generalnymi zasadami
wyszczegolnionymi w instrukcjach 1 wskazaniach GUGIK.

5.1.4. Wyznaczenie punktéw na osiach Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w
zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.1.1. 1 5.1.2.
Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny by¢ przesunigte wigcej
niz o 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktdw na osi nalezy wyznaczy¢ z
doktadnos$cig do 1 cm w stosunku do rz¢dnych projektu. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki
sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do istniejgcych
budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inspektora nadzoru. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona
w punktach glownych 1 w punktach posrednich, w odleglo$ciach zaleznych od charakterystyki
terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi
trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Punkty na osiach stalych obiektow
pigtrzacych 1 muréw oporowych nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 1 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do I cm w stosunku do
rzednych projektu.

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i1 wykopow (przekrojow poprzecznych) Wyznaczanie nasypow i
wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi
przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypow i
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wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odleglo$ci miedzy palikami nalezy dostosowac
do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy regulacyjnej. Odleglo$¢ ta powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe;.
Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (kontur6w) nasypow i wykopow w
przekrojach poprzecznych (t. zw. profilowanie przekrojoéw poprzecznych) powinno by¢ wykonane
w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych
przez Inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 25 m.

5.1.6. Wyznaczanie potozenia obiektéw Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w
terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktéw okreslajacych kontur obiektu.

5.1.7. Zakonczenie robdt Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania
Inspektorowi nadzoru dokumentacji dotyczacej osndw geodezyjnych i1 przekazania punktow w
terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 00.00.. ,, Wymagania ogdlne" pkt 2.6.

6.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru harmonogram
pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych w oparciu o stale punkty geodezyjne
przekazane przez Inzyniera. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalezy
wykonywac przed rozpoczeciem wigkszych robot, a takze, co miesiac w trakcie prowadzenia robot.
6.2. Kontrole wytyczenia osi trasy regulacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopow i1 obiektow nalezy
przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan punktow 5.1.4; 5.1.515.1.6.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00. ,,Wymagania
ogolne" pkt 2.7.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) trasy.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00. ,,Wymagania
og6lne" pkt 2.8.

8.2. Sposoéb odbioru robot Wniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robot, przekazywany
Inspektorowi nadzoru powinien zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych 1
wysoko$ci wykazujace zgodno$¢ pomiaréow kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowej.

9. Podstawy platnosci

Placi sie za 1m wytyczonej trasy. Cena obejmuje:

- wyznaczenie punktow gldwnych osi trasy, granic robot 1 punktéw wysokosciowych,

- uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
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zgodnie z pkt. 5.1.5,

- wyznaczenie konturéw obiektéw zgodnie z pkt 5.1.6,

- wykonanie pomiaro6w biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochron¢ ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

- utrzymywanie i ewentualne uzupelnienic w trakcie robot roboczych punktéw Sytuacyjno-
wysokosciowych.

- wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne.

- transport i koszty materialéw (znakow geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych, pretow
stalowych, farby itp.)

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy, instrukcje, wytyczne.

- PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementéw
budowlanych z betonu.

1. Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji.

Katalog znakéw i urzadzen pomiarowo-kontrolnych.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

4. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983

8. Wytyczne techniczne G-3. 1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

9. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST D.02.00.00

,ROBOTY ZIEMNE.
WYKONYWANIE NASYPOW
W GRUNTACH KATEGORII I1-IV”?
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WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST) Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nasypow warstw
rekultywacyjnych wykonywanych w gruntach 11-1V kategorii zwigzanych z realizacjg inwestycji

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
wykonywania warstw rekultywacyjnych sktadowiska odpadéw innych niz niebezpieczne i oboj¢tne
1 obejmuja wykonanie nasypow w gruntach kategorii II-1V.

1.4. Okreslenia podstawowe

- budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntéw rozdrobnionych, spelniajgca
warunki statecznosci 1 odwodnienia,

- wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,

- nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m,

- nasyp Sredni - nasyp, o wysokos$ci zawartej w granicach od 1 do 3 m,

- nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m,

- ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot
ziemnych,

- dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robot ziemnych,
- odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z
robotami ziemnymi,

- rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

- wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu

- wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdw niespoistych,

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt 2.5.

2. Materialy (grunty)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.00
,, Wymagania og6lne’" pkt.2.2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nasypow objetymi niniejszg ST s3:
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- warstwa wyréwnawcza - ztozona z gruboziarnistych piaskow ,zwirdw 1 pospotek. Migzszosc¢ tej
warstwy wynosi 30 cm. na wierzchowinie kwatery i 25 cm na skarpach

- warstwa uszczelniajaca: np. glina, piaski gliniaste. piaski pylaste. Miazszo$¢ tej warstwy
wynosi 30 cm. na wierzchowinie kwatery i 25 cm na skarpach

- warstwa ziemi - umozliwiajgca prawidtowa wegetacj¢ roslin. ( humus ) Migzszos¢ tej warstwy
wynosi 30 cm. na wierzchowinie kwatery i 30 cm na skarpach.

Minimalna migzszo$¢ okrywy rekultywacyjnej dla sktadowiska odpadow innych niz niebezpieczne
1 obojetne powinna umozliwia¢ powstanie 1 utrzymanie trwatej pokrywy roslinnej. Na koronie
sktadowisk odpadéw niebezpiecznych oraz skladowisk odpadow innych niz niebezpieczne i
obojetne nie moga by¢ budowane budynki przez okres pigcdziesigciu lat od dnia zamknigcia
sktadowiska, wykonywane wykopy, instalacje naziemne i podziemne, z wylaczeniem instalacji
zwigzanych z funkcjonowaniem sktadowiska.

Warstwa wyréwnawcza: potozona bedzie bezposrednio na wyprofilowanej warstwie odpadow.
Warstwa ta bedzie miata migzszo$¢ min. 0,3 m. Jej zadaniem bedzie zebranie oraz odprowadzenie
biogazu, migrujacego z masy sktadowanych odpadow. Przechwycenie gazu jest wazne ze wzgledu
na ochron¢ roslin, docelowo sadzonych na rekultywowanym obiekcie. Brak warstwy drenazu
gazowego skutkowatby degradacjg systemdéw korzeniowych roslin. Ponadto dochodzitoby do
migracji biogazu do atmosfery i niebezpieczenstwa zanieczyszczenia powietrza, wod gruntowych, a
takze ryzyko pozaréw i wybuchow. Przy malej ilosci gazu lub jego braku zastosowaé pochodnie

pasywna.

warstwa uszczelniajaca nalezy ja rozltozy¢ bezposrednio na wyprofilowanej 1 zaggszczonej
warstwie odgazowujacej. Warstwe stabo przepuszczalng nalezy wykona¢ z nastgpujacych rodzajow
gruntéw: glina, glina cigzka, ity wilgotne twardo plastyczne 1 plastyczne, piasek gliniasty, pyty i
lessy mato wilgotne polzwarte, mady i namuly gliniaste. Grunty tego rodzaju ze wzgledu na swoje
wlasno$ci fizykochemiczne oraz niski wspotczynnik filtracji stanowi¢ beda wystarczajace
zabezpieczenie przed wplywem wod opadowych na zloze zdeponowanych odpadow utrzymujac
jednoczesnie odpowiednig wilgotnos¢ dla prawidlowej wegetacji roslin rekultywacyjnych. Grunty
te sg gruntami slabo przepuszczalnymi co sprawi, ze zapewni takze odpowiednig wilgotno$¢
odpadow niezbedna dla zachowania prawidtowych procesow biochemicznych zachodzacych
wewnatrz korpusu. Miazszo$¢ warstwy bedzie wynosita min. 0,3 m.

Wymagane parametry warstwy stabo przepuszczalnej powinny by¢ zblizone do: -

Zawarto$¢ czasteczek ilastych >20%, -

Frakcje mniejsze od 0,05 mm powinny stanowi¢ 60% (wagowo) materiatow, materiat nie powinien
zawiera¢ frakcji zwirowych 1 kamienistych, -

Wskaznik plastycznosci 10%< Ip <20% - ( grunt $rednio spoisty )

Zawarto$¢ weglanu wapnia <10% -

Zawarto$¢ substancji organicznej <2%

warstwa organiczna- wierzchnia (humus, torf niski)): migzszo$¢ tej warstwy wynosic¢ bedzie min.
0,3 m i ma za zadanie stworzenia podglebia dla roslin, zabezpieczy przed erozjg wodng i wietrzna,
zapewni ochron¢ przed przemarzaniem, zapewni retencje wody oraz umozliwi prawidtowa
wegetacje roslin rekultywacyjnych. Mozliwe jest wykorzystanie odpadéw pooczyszczalnianych w
postaci osadoéw sciekowych co najmniej w 50 % odwodnionych i wymieszanych z gruntem
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mineralnym w proporcji 1:1.

Na nowo powstalych skarpach nalezy dogesci¢ ,,humus” i powierzchni¢ skarpy po obsiewie.

( np. walcem ogrodowym lekkim)

Na skarpach warstw¢ humusu nalezy wbudowa¢ po wczesniejszym zabezpieczeniu skarp
kiszka faszynowa — zgodnie ze ST ,,Zabezpieczenie skarp za pomoca Kiszki faszynowej”

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. w pkt 2.3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, koparki, tadowarki, zgarniarki itp.)

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki)

- transportu mas ziemnych (samochody skrzyniowe, samochody samowytadowcze)

- sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. Transport

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne”,
pkt 2.4.

4.1. Transport gruntow na warstwy rekultywacyjne.

Masy ziemne przewidziane do przemieszczenia transportowane beda po drogach nieutwardzonych.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach oraz dojazdach do terenu budowy. Zwigkszenie odlegtosci transportu
ponad warto$¢ wyszczegdlniong w dokumentacji projektowej nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez Inspektora Nadzoru. Transport gruntow na terenie
sktadowiska przewidziano po utwardzonych nawierzchniach z zelbetowych ptyt drogowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w ST - 00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 2.5.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1 Materialy na nasypy warstw rekultywacyjnych

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia kontroli robot zwigzanych z wykonywaniem
nasypoéw zgodnie z ustalong w Programie Zapewnienia Jako$ci czestotliwoscig laboratoryjnych
badan kontrolnych. Wyniki tych badan nalezy przekazywa¢ w okreslonym trybie, do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

5.2.2. Przygotowanie podloza pod nasypy warstw rekultywacyjnych

Przygotowanie podtoza pod nasyp obejmuje: - wykonanie robdt przygotowawczych (roboty
pomiarowe), - uksztaltowanie korpusu sktadowiska odpadow (skarp i wierzchowiny), w tym
usunigcie, przemieszczenie i1 zagospodarowanie odpadow w postaci gatezi, korzeni, odpadow
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wielkogabarytowych, itp., - zageszczenie wierzchniej warstwy odpadéw do osiggniecia wymagan
jak dla nasypu odpadow,

Zgodnie z PN-S-02205:1998 skarpy nasypow powinny by¢ zageszczone do wskaznika zageszczenia
IS > 0,95. Skarpa powinna by¢ zaggszczona do podanego wskaznika zageszczenia na gitebokos¢ 0,5
m.

5.2.3. Wymagania ogolne dla nasypow -

nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o statej grubosci,

- dla zapewnienia dobrych warunkéw odwodnienia powierzchniowego od wod opadowych warstwy
powinny posiada¢ nachylenie zarowno w kierunku podtuznym jak i w kierunku poprzecznym do osi
nasypu

- nastepna, wyzej potozona warstwa moze by¢ uktadana po osiggnigciu wymaganego zageszczenia
warstwy poprzedniej

- grubos¢ warstw, w zalezno$ci od rodzaju gruntu i maszyn zageszczajacych, okresla si¢ na
podstawie probnego zageszczenia na nasypie do$wiadczalnym wykonanym wedlug zalacznika 2
wydania pn. ,,Roboty ziemne - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru”, (Min. 0.S.Z.N.i L.
1994r.) lub orientacyjnie wedtug wymagan okreslonych w tablicy 1

- dla uniknigcia przestojow odcinek robot nalezy podzieli¢ na czgéci, tak aby procesy
wbudowywania gruntu, zagg¢szczania i kontroli jakosci mogty by¢ realizowane rownolegle, w tym
samym czasie

- nachylenie i linie skarp oraz rzgdne korony okres§la projekt, a ksztalt nasypu powinien by¢
realizowany tak, aby uwzgledniat poprawki na osiadanie podtoza i korpusu nasypu

- grunty w nasypie powinny by¢ rozmieszczone zgodnie z nastepujacych warunkami:

* grunty w nasypie nie powinny tworzy¢ soczewek lub warstw utatwiajacych filtracje lub poslizg,

» w sasiadujacych ze sobg czgéciach nasypu grunty powinny mie¢ takie uziarnienie, aby na skutek
dziatania filtracji nie powstaty odksztatcenia w postaci kawern czy tez rozmy¢.

5. Tablica 1. Orientacyjne migzszosci zageszczanych warstw (h) i liczba przejazdow (n)
maszyny.

Rodzaj maszyn Rodzaj gruntu
zageszczajacych niespioste Spoiste gruboziarniste
h (m) n h (m) n h (m) n

Walce wibracyjne gtadkie 0,4-0,7 4,.-8 0,3-0,6 4, -8
Walce wibracyjne, 0,4-0,6 4.-8 0,2-0,3 6.-10
okotkowane
Walce ogumione 0,2-0,3 6.-8 0,2-0,3 6.-10
Zaggszczrki wibracyjne 0,3-0,6 4.-8 0,3-06 | 4.-8
Ubijaki o masie od 1 Mg do 1-5 1.-5 1.-3 5.-15
10 Mg opuszczane z
wysokosci od 5 do 10 m
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5.2.4. Wbudowywanie i zageszczanie gruntu w nasypach

W celu uzyskania odpowiedniego zageszczenia gruntu w calym przekroju omawianego nasypu,
a zwlaszcza na zewnetrznej krawedzi skarpy, konieczne jest wykonanie szerszego nasypu
(poprzez schodkowanie) , jego wlasciwe zageszczenie, a w dalszej kolejnosci zebranie
nadmiaru warstwy nasypu do profilu zgodnego z projektowanym.

W zalgczeniu szkic wykonania ww. rekultywacji rys. nr 2

Grunt wbudowany 1 roztozony réwnomiernie w warstwie przygotowanej do zageszczenia powinien
posiada¢ wilgotno$¢ naturalng wn zblizong do optymalnej wopt. okreslonej wedlug normalnej
metody Proctora.

W przypadku gdy grunt do nasypéw ma wilgotno$¢ znacznie wyzsza od dopuszczalnej przed
wbudowaniem nalezy go przesuszy¢ na odktadzie.

Przy warto$ciach niewiele przekraczajacych dopuszczalng wilgotnos¢ (do 2%), grunt mozna
wbudowaé w warstw¢ 1 pozostawi¢ w stanie nie zageszczonym do czasu obnizenia wilgotnos$ci.
Jesli grunt posiada wilgotno$¢ naturalng nizsza od dopuszczalnej nalezy go nawilzy¢ przez
polewanie woda na odktadzie lub przy urabianiu w zlozu. Zaggszczenie gruntu o wilgotno$ci
naturalnej wykraczajacej poza granice podane powyzej mozliwe jest w przypadkach:

- zastosowania odpowiedniego sprzetu, ktoéry umozliwi zaggszczenie zgodne z przyjetym w
projekcie,

- gdy objetos¢ nie odpowiadajagcego wymaganiom gruntu jest niewielka, mniejsza od objetosci
pojedynczej warstwy, a wyniki zaggszczenia beda zgodne z wymaganiami projektu.

Grunt w warstwie do zageszczenia nie powinien zawiera¢ bryl 1 kamieni o wymiarach wigkszych od
ok. 10 cm, nie przekraczajacych jednakze potowy grubosci warstwy. W trakcie wlasciwego procesu
zageszczania utozona warstwa powinna by¢ zageszczona na catej szeroko$ci nasypu, przy czym
ilo$¢ przejazdow maszyn zageszczajacych powinna zapewni¢ wymagany stopien zageszczenia. Jesli
na budowie nie przeprowadzono probnego zageszczenia to orientacyjng liczbe przejazdow maszyn
zageszczajacych w zalezno$ci od grubosci zaggszczane] warstwy, rodzaju gruntu i maszyn
zageszczajacych podaje tablica 3. Slady przejazdu maszyny zageszczajacej powinny pokrywaé na
szerokos$ci ok. 25 cm §lady poprzedniego przejazdu. W przypadku, gdy po zageszczeniu otrzymuje
si¢ gltadka powierzchni¢ warstwy (np. przy zastosowaniu walcow gladkich) nalezy ja przed
potozeniem warstwy spulchni¢ (np. kultywatorem) na glebokos¢ okolo Scm oraz pola¢ woda, co
zapewni lepsze polaczenie warstw; prace te powinny by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
nastepnej warstwy gruntu. Nie nalezy wbudowywa¢ w nasypy grunty posiadajace zanieczyszczenia
(odpady, gruz, czesci roslinne, karcze drzew itp.), grunty ktorych jakosci nie mozna skontrolowac
oraz grunty zamarznigte, a takze grunty:

- zawarto$ci czesci organicznych wigkszej niz 3%,

- zawarto$ci frakcji ilastej wiekszej od 15%,

- zawartosci gipsu i soli rozpuszczalnych wigkszej od 5%,

- spoiste w stanie plynnym, migkkoplastycznym, zwartym,

- skazone chemicznie.

Okresy pomigdzy zakonczeniem procesu zageszczania warstwy gruntu, a ulozeniem warstwy
nastepnej powinny by¢ odpowiednio krotkie, aby nie nastgpowalo przesuszenie gruntu pod
wplywem stonca 1 wiatru. Podczas opadow atmosferycznych wykonywanie nasypéw powinno by¢
przerwane, a powierzchni¢ warstwy nalezy zawalowaé¢ walcem gladkim, aby umozliwi¢ tatwy
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sptyw wody opadowe;.

Dla ochrony przed opadami mozna tez stosowaé przykrywanie zageszczonego pasa gruntu folig lub
plandekami. Podczas mrozéw nasypy powinny by¢ zabezpieczone przed przemarzaniem. W
przypadku, gdy zabezpieczenie nasypu przed przemarzaniem nie jest mozliwe, przemarznigta
warstwa gruntu o grubos$ci ustalonej na podstawie badan powinna by¢ usunieta.

Nasypy z gruntow sypkich mozna wykonywaé¢ jedynie w przypadku mozliwosci uzyskania
wymaganego zageszczenia.

5.2.5. Zabezpieczenie warstw rekultywacyjnych

Nasypy warstw okrywy rekultywacyjnej po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z
projektem (rekultywacja biologiczna). W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢
spelniony nalezy, do chwili wykonania wlasciwego zabezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz
korong nasypéw przed dzialaniem wplywow atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Dotyczy to rowniez dtuzszych przerw roboczych.

W tym celu zaleca sig¢:

- tymczasowe zabezpieczenie skarpy i korony nasypow od wod opadowych przez wykonanie
rowow 1 drenazy opaskowych biegnacych wzdluz krawedzi skarp,

- w przypadku wystgpowania gruntdw spoistych na powierzchni skarp, lub na koronie nasypu
nalezy je w okresie upatow chroni¢ przed wysychaniem przykrywajgc grunt chroniony okoto 20cm
warstwa gruntu dowolnego,

- zabezpieczy¢ powierzchni¢ nasypu przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

W przypadku, gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazato si¢ ono mato skuteczne uszkodzong
warstwe nasypu nalezy usung¢. Po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed wykonaniem
ubezpieczen, sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do zageszczenia, i wymiaroOw zgodnych z
projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.6.
6.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania nasypow

6.2.1. Rodzaje badan i pomiarow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na badaniu:

- zgodno$ci wykonanych nasypow z dokumentacja projektowa
- przydatnosci gruntow do budowy nasypow

- prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu

- stopnia zageszczenia nasypu

- wilgotnosci gruntow

- pomiardéw ksztattu nasypu

6.2.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na prdobkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, jednak nie rzadziej niz
jeden raz na 500 ma3.

W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wlasciwosci:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481
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- zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481

- wilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481

- wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gesto$¢ objetosciowsa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481
- granic¢ plynnosci, wg PN-B-04481

- kapilarno$¢ bierna, wg PN-B-04493

- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01

6.2.3. Badania prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:

- prawidlowos$ci rozmieszczenia gruntow o roznych wiasciwosciach w nasypie

- odwodnienia kazdej warstwy nasypu

- grubos$ci kazdej warstwy 1 jej wilgotnosci przy zageszczaniu

- badania nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz jeden raz na 500 m2 warstwy

- przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntow w okresie deszczéw 1 mrozow.

6.2.4. Kontrola zageszczenia nasypow

Rodzaje kontroli zageszczenia

Badania zageszczenia prowadzi sig:

- na biezaco (kontrola biezaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy osiggni¢to wymagane
zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenia do ukladania nastgpnej

- po wykonaniu catej budowli lub jej czesci (kontrola podwykonawcza) - gdy potrzebne sg dane o
zageszczeniu gruntdow w catej budowli lub w jej czgéciach, wykrycie miejsc stabych, kawern
(pustek) lub innych miejsc zagrazajacych bezpieczenstwu

- w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna), przewaznie gdy powstaja
obawy o ich bezpieczenstwo lub trwalo$¢, ktore wigza¢ mozna z niedostatecznym zaggszczeniem
gruntu.

Kontrola zageszczenia nasypow z gruntow mineralnych drobnoziarnistych

Zageszczenie gruntoOw drobnoziarnistych w nasypach ocenia si¢ wskaznikiem zaggszczenia (Is).
Kontrole powykonawczg oraz stan zaggszczenia budowli istniejacych (kontrola eksploatacyjna)
zaleca si¢ przeprowadzi¢ metoda sondowan (badania podstawowe) oraz wykopow badawczych z
pobieraniem w dnie probek o nienaruszonej strukturze gruntu (NNS) do badan laboratoryjnych
(badania uzupelniajace). Wyniki sondowan, interpretowane glownie jakosciowo, nalezy
wykorzystywa¢ do oceny zmiennosci zagg¢szczenia w badanym profilu, do wydzielenia stabych
warstw, kawern, itp. W przypadku kontroli robot ziemnych wykonanych w duzym zakresie
(masowych) 1 z gruntu jednorodnego zaleca si¢ zlokalizowa¢ kilka wykopoéw badawczych przy
profilach sondowan i na podstawie rezultatow badan laboratoryjnych probek NNS opracowaé
zasady interpretacji wynikow sondowan. Profile sondowan oraz wykopy nalezy tak rozmiesci¢, aby
uzyskac przestrzenny obraz stanu zageszczenia gruntu.

Wymagania odnoszace si¢ do oceny zageszczenia - dotyczy gruntéw niespoistych
Wymagane wartosci Is zawiera tablica 3:

Rodzaj gruntu Zawartos¢ frakcji > 2mm (%) Wymagane zageszczenie

Piaski drobne

Piaski $rednie
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Grunty niespoiste Piaski grube i grunty Is>=0,95
gruboziarniste

Is — wskaznik zaggszczenia

6.3. Zakres badan materialow w zlozach (rezerwach) mas ziemnych

6.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmujg kontrolg:

- prawidtowosci wykonania skarp

- szerokosci korpusu nasypu

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i doktadno$ci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowe;.
Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na porownaniu szerokosci korony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szeroko$cig wynikajaca z wymiaréw geometrycznych
korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. 2.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6élne”. Pkt 2.8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.1. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m3 nasypow 1 zasypow wykopdw obejmuje:

- prace pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych

- oznakowanie robdt - pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu (zakup), jego odspojenie i zatadunek
na $rodki transportowe

- transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp, zasypu wykopow

- zaggszcezenie gruntu - profilowanie powierzchni nasypu wierzchowiny i skarp

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu - rekultywacje dokopu i terenu przylegtego

- odwodnienie terenu robot - wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich
rozebranie

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej lub
dokumentacji projektowej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST 02.00.00 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.06.01.01

Zabezpieczenie skarp za pomocg kiszki faszynowej
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1. CZESC OGOLNA.1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace wykonania odbioru
robodt zwigzanych z wykonaniem zabezpieczenia skarp kiszka faszynowa

1.2 Zakres stosowania SST.

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i
realizacji robot z zakresu inzynierii wodnej wymienionych w punkcie 1.1.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.

1.3 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Roboty ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
zabezpieczenie wykonanych skarp przed osunigciem si¢ warstw rekultywacyjnych
spowodowanych m.in. wystgpowaniem zjawiska erozji wodnej z kiszkg faszynowa

- Ulozenie kiszek,

- Przybicie kiszek kotkami

1.4 Okreslenia podstawowe
Kiszka faszynowa — elastyczny element sktadajacy si¢ z faszyny wiklinowej lub lisciaste;j,
odpowiednio utozonej wzdluz osi kiszki oraz usztywnionej przez przewigzanie drutem w
okreslonych odstgpach. Dtugos¢ kiszek wynosi 10 — 40 m, $rednica 10 — 30 cm (zmiana $rednicy co
5 cm). Z kiszek faszynowych wykonuje si¢ opaski brzegowe, brzegostony, materace faszynowe,
korony budowli regulacyjnych. Kiszka powinna mie¢ 3 wigzania na 1 m drutem ocynkowanym
$rednicy 2 mm i jednakowg $rednice na catej dtugosci.
Faszyna wiklinowa §wieza — faszyna majaca petlng gietkos¢ i1 zdolnos¢ wypuszczania pedow i1
korzeni.
Faszyna wiklinowa sucha — faszyna z pretow , ktore dajg si¢ wygina¢ i nadajg si¢ do robot
budowlanych, ale zatracity zdolnos¢ wypuszczania pedoéw 1 korzeni.

Faszyna -wiazki gatezi 3-4 letniej wierzby krzaczastej, wikliny lub drzew lisciastych 1 iglastych
oraz krzewow

Siatka z kiszek - krzyzujace si¢ kiszki faszynowe, przewigzane drutem w miejscach skrzyzowan.
Zabezpieczenie (umocnienie) - obudowa skarp lub dna kamieniem naturalnym, prefabrykatami
betonowymi, odpowiednio formowang faszyna, darnig itp.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.00.00. ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.5.

2. Materialy do wykonania robot

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.00
,,Wymagania ogolne"" pkt.2.2.

2.2. Rodzaje materialow

Do wyrobu kiszek nalezy wykorzystywac §wiezo $cietg faszyne wiklinowa majaca peing gigtkos¢ 1
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zdolno$¢ wypuszczania pedéw 1 korzeni lub inng o $rednicy pedéw do 2 cm w odziomku.
2.3 Skladowanie materialow

Zgodnie z SST —.00. Warunki ogdlne.

3. SPRZET.

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne”’pkt.3

3.2 Sprzet do wykonania robét
Kiszka uktadana jest recznie. Kotki faszynowe wbija si¢ r¢cznie przy uzyciu miotow.

4. TRANSPORT.

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogélne”pkt.4

4.2 Transport materialow.

Transport materiatdw moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt.5

5.2 Wykonanie robot

Faszyna - nalezy stosowac¢ faszyne wiklinowa spetniajagcg wymagania BN-69/8952-30. Faszyna
moze by¢ pozyskana z wierzby wiciowej biatej, iwy migdatowej, purpurowej, ostrolistnej lub
sosnowa, jesli zostanie zaakceptowana przez Inzyniera.

Kiszki faszynowe winny mie¢ §rednic¢ 15 cm.

Przewidziano do zuzycia ok 3140,0 mb kiszki faszynowe;.

Faszyne w kiszkach nalezy uktada¢ kolejno pojedynczymi pretami w ten sposob, zeby odziomki
byly skierowane jednym kierunku i zachodzity na ciensze konce pretdw co najmniej na dlugos¢
dwoch wigzan oraz byly schowane wewnatrz kiszki. UloZzong faszyng¢ nalezy zwigza¢ drutem w ten
sposoOb, aby przekrdj kiszki w miejscu wigzania byt jak najbardziej zblizony do przekroju kotowego,
a konce drutu byly zagiete i schowane do $rodka kiszki. Odleglos¢ pierwszego wigzania od
poczatku powinna wynosi¢ 0,5 odlegtosci migdzy dwoma sgsiednimi wigzaniami kiszki.

Odleglo$¢ miedzy sasiednimi wigzaniami kiszki powinna wynosi¢ 33 + 3 cm. Kiszki nalezy wigzaé
drutem ocynkowanym $rednicy 2 mm. Paliki powinny by¢ proste, bez sekéw, w cienszym miejscu
ostro zaciosane, w grubszym rowno uci¢te prostopadle do osi palika. Dopuszcza si¢ w paliku s¢ki o
srednicy nie wigkszej niz 1,5 cm. Odleglo$¢ mierzona wzdtuz osi miedzy dwoma sgsiednimi sgkami
nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm. Grubo$¢ palika w czesci srodkowej powinna wynosi¢ 4 — 6
cm. Catkowita dlugo$¢ palika 1,10 + 1 cm.

Zasady wigzania faszyny sa nastgpujace, odleglo$¢ pierwszego wigzania od odziomkéw powinna
wynosi¢ 30 (+ 10) cm, nastgpne wigzanie lokalizuje si¢ w rownych odstepach miedzy dolnym i
gornym wigzaniem (tabela 1). Ostatnie wigzanie nalezy wykona¢ w odleglo$ci nie mniejszej niz 60
cm od wierzchotka , tak aby w géornym wigzaniu znajdowato si¢ 70% pretéw z dolnego wigzania
Zaleca si¢ stosowanie palikdéw z wierzby $wiezej, z drewna zdrowego, niezbutwialego,
nieporazonego szkodnikami. Dopuszcza si¢ stosowanie palikéw wykonanych z zerdzi lub z drewna
szczapowego zarowno drzew lisciastych jak i iglastych.
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3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji technicznej.
4.2. Transport drewna i faszyny Transport drewna i faszyny moze odbywacé si¢ wylacznie w
odkrytych $rodkach transportu. Przewozenie tego materiatu w zamknietych $rodkach moze
spowodowac ich splesnienie lub zbutwienie.
Do transportu faszyny moga by¢ stosowane nastgpujace srodki transportu:
- samochody skrzyniowe,
- samochody samowytadowcze, lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez zarzadzajacego
realizacjag umowy.
Wydajnos¢ $rodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
wykonywania wykopoéw. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetniaé
wymagania podane w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Do transportu pozostalych materialdw moga by¢ stosowane nastgpujace srodki transportu:
- samochody skrzyniowe,
- ciagniki z przyczepami,
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy.
Wydajno$¢ §rodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
wykonywania wykopow. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetniaé
wymagania podane w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Materiaty powinny by¢ utozone na $rodki transportowe w sposob zabezpieczajacy przed startami
lub uszkodzeniami w tracie ich przewozenia, jak tez powinny rownomiernie obcigzaé powierzchnig
tadunkowsg .

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

6. Zasady wykonywania robot

Wykonanie zabezpieczenia skarpy.

Prace nalezy prowadzi¢ rownolegle od dotu i krawedzi skarpy kierujgc si¢ ku Srodkowi . Po
wydzieleniu odcinkow o szerokosci 3m nalezy wbi¢ kolki w rozstawie ok 1,0 m. Kolek
powinien wystawa¢ max 30cm ponad projektowana warstwe uszczelniajaca. Nastepnie w
oparciu o zabite kolki nalezy od strony skarpy ulozy¢ w dwoch warstwach kiszke faszynowa.
Dalej nalezy przybi¢ faszyn¢ w taki sposob aby paliki dwoch rzedow przesuni¢te byly o
polowe swojego rozstawu. Nastepnie czynnosci te powtarzamy sukcesywnie na kolejnych
rz¢dach. Ukladanie faszyny zaczynamy jednoczeSnie od podnoza i krawedzi skarpy Kierujac
si¢ do jej Srodka w odstepach co 3 m.

W zalaczeniu szkic (rys. nr lai 1b ) pokazujacy sposob wykonania ww. robot
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7. Kontrola jakoSci robot
7.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.
7.2. Kontrola jakos$ci robot umocnieniowych
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanych umocnien
skarpy z Dokumentacjg Projektowa 1 niniejszg ST. Kontrole nalezy przeprowadzac¢ w zakresie:,
- usytuowania umocnien kiszkami faszynowymi w stosunku do osi podtuznej skarpy,
- wymiarow przekroju poprzecznego kiszek faszynowych.
- materiatu uzytego do wykonania kiszek
- odstgpow wigzania kiszek
- prostoliniowosci utozenia kiszek.
- rodzaju uzytego drutu na strzemigczka
- kontroli palikow

8. Obmiar robot

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Ogodlnej specyfikacji technicznej pkt 1.7.
8.1.1. Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru jest: m (metr) - dlugos¢ kiszki faszynowe;j,

9. Odbior robot

9.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt 1.8.

9.1.1. Zasady odbioru robot

Odbidr robot polega na sprawdzeniu ilo$ci 1 zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja
Projektowa i wymaganiami okre§lonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentéw wykonanych
badan oraz wizualnej ocenie wykonanych robot.

Podstawy platnosci
Cena 1 m kiszki faszynowej obejmuje:
- dostarczenie materiatu
- wbicie palikéw pierwszy rzad na ktorych opiera si¢ kiszka faszynowa
- utozenie kiszki faszynowej
- przybicie kiszek drugi rzad palikow
10. Przepisy zwigzane
PN-62/B-02356 - Koordynacja wymiarowa w budownictwie
PN/N-03010 — Statystyczna kontrola jakosci.
PN-73/N-03021 — jw. lecz kontrola odbiorcza,
Faszyna wiklinowa BN-69/8952-30
Kiszka faszynowa 'BN-69/8952-27
Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia PN-67/M-80026
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.10.03.01b

NAWYKONANIE NAWIERZCHNI Z
PLYT DROGOWYCH
BETONOWYCH
(150x300x15) cm.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru drogi z ptyt betonowych drogowych zbrojonych

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w ppkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy i utozeniu drogi z ptyt drogowych , ptyty utozone poprzecznie do osi
drogi
W zakres opracowania obejmuje:
- przygotowanie podtoza z warstwy piasku gr. 20cm, pod nawierzchni¢ z piyt,
- utozenie nawierzchni z ptyt drogowych betonowych (150x300x15),
- uzupeknienie, wyprofilowanie i zaggszczenie pobocza.

1.4. OkreSlenia podstawowe

- nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z phyt
betonowych drogowych.

- pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg przetargowa 1 poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Plyty betonowe

Do budowy nawierzchni z ptyt betonowych zastosowane beda plyty betonowe drogowe o
wymiarach 150x 300 x15 cm wg PN-88/B-06250,PN-EN 206-1:2003 — materiat z odzysku bedacy
wlasno$cig Zamawiajacego

. catkowita dlugos¢ drogi wjazdowej wynosi¢ bedzie ok. 100 m.

- szeroko$¢ powstatej drogi 3,0 m

Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712, natomiast do

wypelniania spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawarto$ci pyléw mineralnych

w granicach od 3 do 8%.

Kruszywo lamane
PN-B1111:1996, PN-S-02205 1998

43



Woda
Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 powinna to
by¢ woda ,,odmiany 1”.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie plyt betonowych drogowych prostokatnych o wymiarach 150x300x15cm nalezy
wykona¢ za pomocag zurawia samochodowego, urzadzenia HDS, koparek lub tadowarek. Do
zageszcezania warstwy z piasku zageszczarki spalinowe o wadze od 200 do 400kg

4. TRANSPORT

4.1. Transport plyt i skladowanie

Ptyty betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. W czasie

transportu plyty betonowe powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢

1 uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wystawac¢ poza $ciany $rodka transportu

wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy. Plyty betonowe moga by¢ skladowane na otwartej
przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek

1 przektadek utozonych w pionie jedna nad drugg. Plyty betonowe nalezy uktada¢ na ptask

w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.2. Podloze

Podloze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktorym bezposrednio uktadana jest
nawierzchnia. Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed
skutkami przemarzania. Wskaznik zaggszczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12

powinien wynosi¢ Is > 1,0.

5.3. Podsypka

Na podsypke (warstwe wyrownawczg) nalezy stosowaé piasek gruby wg PN-B- 06712.

Zatozona grubo$¢ podsypki 20cm, zageszczona 1 wyprofilowana pod tate.

5.4. Ukladanie plyt wykonanie nawierzchni.

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych na uprzednio przygotowanym podtozu moze si¢
odbywac¢ bezposrednio ze srodkow transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomoca, Zurawi,
koparek samojezdnych wyposazonych w chwytak zaciskowy. Ptyty nalezy uklada¢ tak, aby

cala swoja powierzchnig przylegaty do podtoza

Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zagtebione wzgledem siebie wigcej niz 4mm.
5.5. Sposdb ukladania plyt betonowych

Na odcinkach prostych i lukach powinien by¢ zgodny ze sztuka budowlang, lub wskazaniami
Zamawiajacego.

Uktadanie ptyt na odcinkach prostych: przyjeto utozenie w taki sposob aby dtuzszy bok ptyty byt
prostopadty do osi drogi, a boki kazdej z nich przylegaly do siebie na catej dlugosci ptyty.

5.7. Wypelnienie spoin

Wypehienie spoin w nawierzchniach z ptyt powinno by¢ wykonane ze sztuka budowlang lub
wskazaniami Zamawiajacego. Przy wypehianiu spoin przez zamulanie - piasek powinien
zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno by¢ wykonane na

pelng wysokos¢ ptyt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

— wyrdéwnanie i sprawdzenie zaggszczenia podtoza,

— wyrownanie i sprawdzenie zaggszczenia warstwy odsgczajacej z piasku,

— sprawdzenie réwnosci,
.6 2. Badania w czasie robot
- Badanie podtoza
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
- ré6wno$¢ podluzng nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowag tatg. Nieréwnosci podiuzne
nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm. Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ z
tolerancjg +-0,5%.
- rzgdne wysokosciowe: roznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
- szeroko$¢ nawierzchni: szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz +-5 cm.
- grubo$¢ podsypki (warstwy wyrownawczej). Dopuszczalne odchyltki od projektowanej
grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ +-2,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z drogowych ptyt
betonowych

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja przedmiarowag i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podioza

— wykonanie warstw podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza lub podbudowy,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie warstw podsypki,

— ulozenie plyt

— wypelnienie spoin i1 szczelin dylatacyjnych,

— pielegnacj¢ nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w przedmiarze robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
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1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego- z kruszywa tamanego ( 40- 60 )mm
wedhug PN-B1111:1996, PN-S-02205 1998
2. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
4. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
5. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
6. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
7. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i
torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe
8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawe¢zniki i obrzeza
9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.09.01.01
ZIELEN
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru terenow zieleni

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w ppkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majagcymi na celu:

- wykonanie odpowiednich zabiegdw agrotechnicznych,

- zagospodarowania terenéw zrekultywowanych poprzez obsianie mieszankami traw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami i
okresleniami zawartymi  w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2.2 . Rodzaje materialow
- nasiona traw
a) kostrzewa czerwona, kostrzewa owcza, kostrzewa roznolistna, mietlica pospolita, wiechlina
tagkowa kupkoéwka— dawka mieszanki traw powinna wynosi¢ 240 kg/ha (po 40 kg z kazdego
gatunku);
b) koniczyna rozkowa, koniczyna biata, lucerna nerkowata, peluszka — dawka mieszanki traw
powinna wynosi¢ 60kg/ha
- przedplon z ro$lin motylkowych
- nasiona zb6z
Nasiona traw powinny by¢ stosowane w postaci gotowych mieszanek, ktore powinny mieé
oznaczony sklad procentowy, klase, numer normy wedlug ktorej zostaly wyprodukowane, oraz
zdolnos¢ kietkowania. Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ zastosowania roznych mieszanek traw w
zaleznosci jakosci 1 sktadu gruntu organicznego stanowigcego wierzchnig warstwe rekultywacyjng .
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdéw dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 "Wymagania og6lne".

3.2. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Do wykonania robot begdacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
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technicznie, sprzet:

- ciggnik rolniczy,

- glebogryzarka,

- plug,

- kultywator,

- brona,

- brona talerzowa

- brona rotacyjna,

- walec ogrodowy

- kosiarka reczna i mechaniczna do trawnikow -,

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ i srodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji
robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano ST 00.00.00 "Wymagania ogolne".

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu. Do
transportu materiatow, sprzetu budowlanego, urzadzen Wykonawca jest zobowigzany do stosowania
jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ robdt i whasciwosci
przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisoéw ruchu drogowego tak pod
wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano ST 00.00.00 "Wymagania ogolne".

5.2. Zasady wykonywania robot budowlanych

5.2.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami PN i EN-PN,
STWIOR i postanowieniami umowy.

5.2.2.. Zakres robot zasadniczych

Wykonanie wysiewu mieszanek traw oraz poplonu,

5.2.3. Warunki techniczne wykonania robét

Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Obsiew nalezy wykona¢ w terminach agrotechnicznych.

- teren powinien by¢ wyrdwnany, oczyszczony ze $mieci 1 gruzu,

w miejscach gdzie nie ma wystarczajacej iloSci Zyznej ziemi lub ziemia nie moze by¢ uzyta,
nalezy wykona¢ uzupehienia lub dokona¢ wymiany ziemi naturalnej na ziemi¢ nawozowang

- podczas wymiany ziemi naturalnej na nawozowang poziom gruntu nalezy obnizy¢ o ok. 15cm

- przed wysianiem grunt powinien by¢ watowany gladkim walcem 1 potem zabronowany brong
talerzowg lub zgrabiarka

- wysiew traw oraz wykonanie trawnikow powinny by¢ prowadzone w okresie od 1 maja do 15
wrzesnia lub w innym czasie zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru
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- na terenie ptaskim siew winien by¢ wykonany w ilosci 2,5 kg na kazde 100 m2

- na skarpach, siew winien by¢ wykonany w ilo$ci 4 kg na kazde 100 m2

- po wysianiu, grunt powinien by¢ watowany lekkim walcem do koncowego wyrownania i
umozliwienia penetracji wody; jezeli nasiona sg zakryte ziemig w wyniku uzycia brony talerzowe;j
woweczas jest niezbedne uzycie gladkiego walca

- powinny by¢ stosowane gotowe mieszanki traw

Wymagania dotyczace dojrzewania i utrzymania trawnikow

Glownymi etapami dojrzewania i utrzymania trawnikow powinno by¢ koszenie, nawadnianie,
nawozenie oraz odchwaszczanie, a w szczegolnosci: .

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone gdy trawa uro$nie do wysokosci 10 cm,
wysokos¢ trawy po koszeniu nie powinna przekracza¢ 5 cm

- kolejne koszenia powinny by¢ przeprowadzone okresowo zanim trawa osiggnie wys. 10-12cm

- ostatnie koszenie przed zima powinno si¢ przeprowadzi¢ w potowie wrzesnia

- koszenie trawnikow w czasie catego okresu dojrzewania powinno by¢ prowadzone czesto i w
regularnych odstepach czasu; czestotliwos¢ 1 wysokos¢ koszenia zalezy od uzytego gatunku traw

- w pierwszym rzedzie powinny by¢ usuwane duze chwasty przy uzyciu herbicydow lub
selektywnego plewienia, ktére nalezy wykonywac¢ ze staranno$cig w terminie 6 miesiecy od daty
zatozenia trawnika

- niezbedne jest utrzymanie odpowiedniej wilgotnosci gruntu, podlewanie trawnikow powinno
by¢ prowadzone

- dodatkowe dosiewanie trawnikéw (jeden obowigzkowy dosiew) jest wymagany w przypadku
braku wzrostu traw

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialéw, sprzetu 1 Srodkdéw transportu
podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt, materiatdw 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki I techniczne do kontroli jako$ci robdt na terenie i
poza placem budowy. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia.

6.2. Badania jakosci robot

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materiatow 1 systemow technologicznych.

Kontrola jakosci podczas zaktadania trawnikow polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu, odpadow i innych nieczystosci,

— uzupetnienia brakdw w warstwie humusu poprzez dowiezienie i wbudowanie ziemi urodzajne;,

— 1losci rozsianych badz rozrzuconych nawozow,

— prawidlowos¢ watowania terenu,

— zgodnosci gotowej mieszanki z wymaganiami projektowymi,

— gestosci wysiewu,

— prawidlowosci czestotliwosci koszenia 1 usuwania chwastow,

— nawadniania i podlewania, szczeg6lnie w okresach suszy,

50



— wykonania, w przypadku konieczno$ci, dodatkowych dosiewOw nasion traw.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST 00.00.00 "Wymagania
ogo6lne". Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami Umowy. [los¢
robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez shuzby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujete w ksiedze obmiaru. Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
stosowane do obmiaru robot podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru i muszg posiada¢ wazne
certyfikaty legalizacji. Jednostkami obmiarowymi s3:

- 1 m2 - powierzchnia wykonanych trawnikéw dywanowych siewem

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy (robot) przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny 1 zatwierdzenia
dokumentacje powykonawczg robot. Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z
postanowieniami SIWZ oraz Normami Technicznymi (PN, EN-PN™).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne".
Cena wykonania 1m2 zieleni obejmuje

— uzupelnienie brakow w warstwie humusu poprzez dowiezienie 1 wbudowanie ziemi urodzajnej,
— wykonanie obsiewu mieszankami traw,

— zawalowanie powierzchni obsiewu,

— nawozenie i pielggnacja wykonanego obsiewu trawa,

— wykonanie pierwszego koszenia po wschodach traw na wysokos$¢ 10-15cm

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) WTWIiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru ITB
2) PN-70/G-98011 Torf rolniczy
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